
منوي اصلي زير منوي 1 زير منوي 2 مقدار پيش فرض كمترين و بيشترين مقدار توضيحات (كاربرد)

Number of stops 8 2-- 24 تعداد توقف

Collective Down پاسخگويي به شاسي بيرون در جهت پايين

Full collective پاسخگويي به شاسي بيرون در مسير حركت

Push buttom پاسخگويي فقط به يك شاسي بيرون

Collective Selective پاسخگويي به شاسي بيرون براساس جهت شاسي

Select shasi پاسخگويي با توجه به انتخاب درب كابين (براي دو درب تونلي)

Input main تعريف وروديهاي برد اصلي

Input carcodec تعريف وروديهاي برد كاركدك

Output main تعريف خروجيهاي برد اصلي

Output carcodec تعريف خروجيهاي برد كاركدك

V1--> Revision با سرعت رويزيون شناسايي كند

V2 --> medium با سرعت متوسط شناسايي كند

V3--> Fast با سرعت تند شناسايي كند

Travel time 32 10--122 زمان حركت شناسايي

Down--> IF1 (CA1) Mهنگام شناسايي به سمت پايين برود
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collective Down

V3--> FastSpeed

Calibration

Service type

توضيحات دارد

آراد آسانرو (خلاصه منوهاي تابلو ي كنترل)

Down--> IF1 (CA1) هنگام شناسايي به سمت پايين برود

UP --> IFN (CAN) هنگام شناسايي به سمت بالا برود

Time 20 ثانيه 250--10 زمان رفتن به حالت آماده باش

Blink YES YES,NO چشمك زدن نمراتور در زمان آماده باش

Floor Disable Disable , 1 … 24 تعريف طبقه پارك كردن كابين

Time 60 ثانيه 10-240 زمان پارك كردن كابين در طبقه تعريف شده

Fire floor 1 1--24 با فعال شدن ورودي FIR كابين به اين طبقه ميرود

Auto Releveling NO Yes,NO برگشت به طبقه در صورت رد كردن لول

Time Releveling 2000 msec 0 - 5000 msec زمان مجاز حركت در ريلولينگ

Star to Delta Time 0.5 ثانيه 2 -- 0.1 زمان ستاره به مثلث در هيدروليك

Phase Reverse No Yes,NO عملكرد تابلو در حالت جابجايي فاز

Type Elevator VVVF VVVF,Hydrolic,2Speed تعريف كردن نوع آسانسور
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Park

Standby

Down--> IF1 (CA1)Direction

Hydraulic Setting



منوي اصلي زير منوي 1 زير منوي 2 مقدار پيش فرض كمترين و بيشترين مقدار توضيحات (كاربرد)

Floor 8-->1 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي يك طبقه با پرچم اول يا دوم 

Floor 9-->16 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي يك طبقه با پرچم اول يا دوم 

Floor 17-->24 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي يك طبقه با پرچم اول يا دوم 

Floor 8-->1 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي چند طبقه با پرچم اول يا دوم 

Floor 9-->16 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي چند طبقه با پرچم اول يا دوم 

Floor 17-->24 1 1 1 1 1 1 1 1 1,2 تعيين دوراندازي كابين در حركتهاي چند طبقه با پرچم اول يا دوم 

V0--> Slow با سرعت كند حركت يك طبقه را انجام دهد

V1--> Revision با سرعت رويزيون حركت يك طبقه را انجام دهد

V2 --> medium با سرعت متوسط حركت يك طبقه را انجام دهد

V3--> Fast با سرعت تند حركت يك طبقه را انجام دهد

Cf3 Delay UP (Jump 1) Floor #1,..,#24 0.3 ثانيه 1.0 -- 0.0 در حركتهاي يك طبقه بعد از اين زمان دوراندازي شروع شود (درجهت بالا)

Cf3 Delay UP (Jump n) Floor #1,..,#24 0.3 ثانيه 1.0 -- 0.0 در حركتهاي چند طبقه بعد از اين زمان دوراندازي شروع شود(درجهت بالا)

Cf3 Flag (Jump n)

V3--> Fast

Cf3 Flag (Jump1)

Select Speed (Jump 1) Floor #1,..,#24
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ثانيه در حركتهاي چند طبقه بعد از اين زمان دوراندازي شروع شود(درجهت بالا)

Cf3 Delay DN (Jump 1) Floor #1,..,#24 0 ثانيه 1.0 -- 0.0 در حركتهاي يك طبقه بعد از اين زمان دوراندازي شروع شود(درجهت پايين)

Cf3 Delay DN (Jump n) Floor #1,..,#24 0 ثانيه 1.0 -- 0.0 در حركتهاي يك طبقه بعد از اين زمان دوراندازي شروع شود(درجهت پايين)

Floor 8-->1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1

Floor 9-->16 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1

Floor 17-->24 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1

Slow 1  0  0  0

Revision 1  1  0  0

Mediom 1  0  1  0

Fast 1  0  0  1

Relay TC

Delay Vf 0 0-5 Sec تاخير در صدور فرمان تند

Delay Vs 0 0-5 Sec تاخير در صدور فرمان كند

Addres Doublex 0 0 , 1 تعيين شماره آسانسور در مد دوبلكس

Base Offset 0 0 -- 24 تعيين تعداد طبقات متفاوت در دوبلكس

Relay main 

Doublex Setting

Short Floor
تعيين نيم طبقه براي آسانسور (با يك كردن هر طبقه دوراندازي در جامپهاي 

چند طبقه با CF3 دوم طبقه قبل انجام ميشود
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تعريف رله هاي برد اصلي بصورت باينري (فقط در تابلوهاي درايودار)



منوي اصلي زير منوي 1 زير منوي 2 مقدار پيش فرض كمترين و بيشترين مقدار توضيحات (كاربرد)

Floor 8-->1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت بالا طبقات 1تا8

Floor 9-->16 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت بالا طبقات 9تا16

Floor 17-->24 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت بالا طبقات 17تا24

Floor 8-->1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت پايين طبقات 1تا8

Floor 9-->16 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت پايين طبقات 9تا16

Floor 17-->24 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي بيرون در جهت پايين طبقات 17تا24

Floor 8-->1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي داخل كابين در طبقات 1تا9

Floor 9-->16 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي  داخل كابين در طبقات 9تا17

Floor 17-->24 1 1 1 1 1 1 1 1 0 , 1 گرفتن يا نگرفتن شاسي هاي  داخل كابين در طبقات 17تا25

AVA P
P,P1…P4,B,B1,B2,G,L,S

,R,1 … 24,
تعيين گويش در طبقه

Right Segment P P,B,L,G,F,R,0,1 … 9 تعيين نشانگر سمت راست داخل و بيرون

Mask Down

Mask UP
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Mask Carcodec

Floor #1,..,#24
Right Segment P P,B,L,G,F,R,0,1 … 9 تعيين نشانگر سمت راست داخل و بيرون

Left Segment Off segment P,B,L,G,F,R,0,1 … 9 تعيين نشانگر سمت چپ داخل و بيرون

Blink in Moving Yes YES YES,NO چشمك زدن نشانگرهاي جهت در حال حركت

Floor 8-->1 0 0 0 0 0 0 0 1 0 , 1

Floor 9-->16 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1

Floor 17-->24 0 0 0 0 0 0 0 0 0 , 1

Silent Music NO NO YES,NO

Delay Say AVA 2 Sec 0-5 Sec

U/D Relased Time 1.5 ثانيه 4.0 -- 0.0 زمان نگه داشتن جهت ها بعد از برداشته شدن سرعت در درايوها

Wait in Floor 1 ثانيه 20 -- 0 توقف در طبقه بين دواستارت

Maximum Travel Time 31 ثانيه 79 -- 10 مدت زمان مجاز حركت در طول كل مسير

Leveling Time 20 ثانيه 200 -- 0 مدت زمان مجاز حركت با سرعت كند

Overlaping Time 1.2 ثانيه 0.3 -- 0.1 همزماني سرعت كند و تند در دوسرعته

TC Relased Delay 2.5 ثانيه 4.0 -- 0.0 زمان خاموش شدن كنتاكتورهاي TC1 وTC2 بعد از سرعت

Up & Down All Floor 0 ثانيه 4.0 -- 0.0 زمان تاخير در ايستادن پس از خاموش شدن 1CF در تمام طبقات و در دوجهت

Down #1 … 24 0 ميلي ثانيه 500+ -- 500-, زمان تاخير در ايستادن پس از خاموش شدن 1CF در طبقه خاص و در جهت پايين

Up  #1 … 24 0 ميلي ثانيه 500+ -- 500-, زمان تاخير در ايستادن پس از خاموش شدن 1CF در طبقه خاص و در جهت بالا

Welcome Floor
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1CF Up & Down Delay
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تنظيم اعلام خوش آمدگويي براي هر طبقه 

Up  #1 … 24 0 ميلي ثانيه 500+ -- 500-, زمان تاخير در ايستادن پس از خاموش شدن 1CF در طبقه خاص و در جهت بالا

Out Delay 2.0 Sec 2-25 Sec روشن شدن خروجي Output Delay پس از اين زمان



منوي اصلي زير منوي 1 زير منوي 2 مقدار پيش فرض كمترين و بيشترين مقدار توضيحات (كاربرد)

Loaded در طول مسير در كابين زير بار بماند

Unload 68 با بسته شدن قفل طبقه (68) در از زير بار خارج شود

Unload 69 با بسته شدن قفل طبقه (69) در از زير بار خارج شود

Pulse فرمان درب بصورت يك پالس صادر ميشود(فقط براي درب كركره اي)

Door Opened Sensor Time Time,5KT نحوه برداشتن فرمان باز شدن درب

TimeEnd Door Close 20 Sec 20 -- 250 زمان سعي كردن براي بستن درب كابين

Close Protection Time 7 2 -- 60 زمان بستن درب كابين

Open Protection Time 7 2 -- 60 زمان باز كردن درب كابين

URA Protection Time 4 2 -- 10 زمان روشن كردن URA (مگنت دربازكن)

Debunce 68 0 1000 زمان تاخير در حركت پس از ديدن 68

Debunce 69 0 1000 زمان تاخير در حركت پس از ديدن 69

Door Open Delay 500 msec 500-2000 msec تاخير باز شدن درب بعد از ايستادن

Door Close Delay 501 msec 500-2000 msec تاخير بسته شدن درب قبل از استارت

Time Inverter Door 4 Sec 2-100 Sec زمان خروجي براي دربهاي سه فاز

Door Times

LoadedDoor Unload Method
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Time Inverter Door 4 Sec 2-100 Sec زمان خروجي براي دربهاي سه فاز

Door Park? NO Yes,NO وضعيت بسته يا باز بودن درب در راست طبقه

Door Park Time 10 10-120 Sec زمان بستن درب در طبقه

Lock Doors NO YES,NO با فعال كردن اين پارامتر فرمان باز شدن درب صادر نميشود

Open Change Close2 NO

Floor #1,..,#24 Door #1 Door #1 ; Door #2 ; 

Door #1 , #2 ;

انتخاب باز شدن درب در تمام طبقات در سيستمهاي دو درب

All Starts تعداد حركت كلي آسانسور

Number Of Calls Floor 

1 … 24

تعداد حركت آسانسور در طبقه خاص

Last Error آخرين خطاي نمايش داده شده

Error #2 … #24 خطاهاي بعدي از آخرين به اولين

Latch Error خطاهايي كه بايد حتما خاموش و روشن شوند

Day Counter 30 disable,0,…,255 تعداد روزهاي مجاز كار

Serial NO: شماره سريال برد 

Enter Your Password وارد كردن پسوورد تابلو

Chang Password تغيير پسوورد تابلو

Load Default Default Factory با انتخاب اين گزينه برد به تنظيمات كارخانه برميگردد

In Fast 15 مقدار جريان كنترل بار دور تند

مقدار جريان كنترل بار دور كند

DoorSelect
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Door Park Setting

Error Monitoring

Number Of Calls

Password Setting

مقدار جريان كنترل بار دور تند

In Slow 10 مقدار جريان كنترل بار دور كند

Delay 7.0 Sec 8زمان تاخير عملكرد كنترل بار
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وروديهاي قابل تعريف براي برد اصلي وروديهاي قابل تعريف روي برد كاركدك

1CF سنسور راست طبقه REV ورودي رويزيون

CF3 سنسور دوراندازي طبقه JU1 ورودي جهت پايين در حالت رويزيون 

FLTU خطاي فاز ورودي JU2 ورودي جهت بالا در حالت رويزيون 

RLS خطاي فيدبك كنتاكتورها DO1 دكمه بازكردن درب اول

DRC خطاي فيدبك كنتاكتور جهت پايين DO2 دكمه بازكردن درب دوم

ZADO محدوده مجاز پيش دربازكن PHC1 سنسور فتوسل درب اول

FADO خطاي برد پيش دربازكن PHC2 سنسور فتوسل درب دوم

FLAG ADO 5KT1 سنسور پيش دربازكن سنسور حد باز شدن درب اول

IF1 سوئيچ شناسايي پايين ترين طبقه 5KT2 سنسور حد باز شدن درب دوم

IFN سوييچ شناسايي بالاترين طبقه OVL سنسور اضافه بار

PHR ورودي جابجايي فاز FULL سنسور بار كامل

FIR ورودي سنسور آتش نشاني K300 ورودي قفل كردن كابين

REV ورودي رويزيون ترمينال در برد اصلي DC دكمه بسته شو درب

JU1 ورودي جهت پايين در حالت رويزيون 

JU2 ورودي جهت بالا در حالت رويزيون  خروجيهاي قابل تعريف براي برد كاركدك

PHC سنسور فتوسل درب اول OPEN2 PHCفرمان باز شدن درب دوم سنسور فتوسل درب اول OPEN2 فرمان باز شدن درب دوم

DO دكمه بازكردن درب اول CLOSE2 فرمان بستن درب دوم
RELEVELING UP سنسور ريلولينگ در جهت بالا OVL خروجي لامپ اضافه بار
RELEVELING DOWNسنسور ريلولينگ در جهت پايين FULL خروجي لامپ بار كامل

NONE ورودي خالي AVA خروجي سيستم سخنگو
خروجيهاي قابل تعريف براي برد اصلي INVERTER DOOR خروجي براي دور اندازي درايو سردرب سه

UPS UPS استارت حركت نجات در تابلوهاي با

ADO فرمان پل شدن مدار ايمني در حالت 

URA فرمان مگنت دربازكن

FAN فرمان فن موتور

OPEN1 فرمان باز شدن درب اول

CLOSE1 فرمان بستن درب اول

OPEN2 فرمان باز شدن درب دوم

CLOSE2 فرمان بستن درب دوم

ST/DL HYDROLICفرمان ستاره به مثلث در هيدروليك

TC DRIVE فرمان كنتاكتور اصلي در درايوهاپ

STANDBY خروجي زمان استراحت

OUTPUT DELAYخروجي با تايمر در ابتداي حركتOUTPUT DELAYخروجي با تايمر در ابتداي حركت
RELAY RELEVELING خروجي براي پل كردن مدار ايمني در


