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 ویژگی های محصول .1

  دارای کنترلر یکپارچه(Integrated) ( تلفیق برد اصلی و درایو با یکدیگر ) 

  دارای حرکتDirect Approach ( ایحرکت شیرجه ) 

  3قابل استفاده تا سرعت m/s 

  طبقه بصورت سریال 32ت پارالل و بصور توقف 16قابل استفاده تا 

  دستگاه آسانسور 8پشتیبانی از کنترل گروهی تا 

  قابل استفاده به صورتClose Loop  

 و گیرلس های گیربکسیقابل استفاده برای پروژه 

  پشتیبانی از سیستم نجات اضطراری مبتنی برUPS 

 ( محصول سفارشی دارای قابلیت استفاده به صورت تکفاز ) 

 400 دارای قابلیت عملکرد به صورت نرمال تا ( 1با حداکثر سرعت  استارتm/s در م ) بروز خاموشی واقع

 )محصول سفارشی(

  بدون ( منطق دوراندازی به صورت دوراندازی با پالسCF3 ) 

  پشتیبانی از مدVIP 

  پشتیبانی از آسانسورهای فاقد موتورخانه(MRL) (محصول سفارشی) 

 پشتیبانی از مد آتش نشان 

 پشتیبانی از درب تمام اتوماتیک ، نیمه اتوماتیک و ساده 

  از جعبه رویزیون کارکدکالزامی بودن استفاده 

  اندازی تابلو فرمانرشته تراول برای راه 16استفاده از 

 پشتیبانی از حداکثر دو درب برای کابین 

 در صورت دو درب بودن کابین به نکات زیر توجه کنید : 

  نماید تابلو از آن پشتیبانی می به صورت پیش فرض صادر شود ،دو سیم با سردربها فرمان درایو در صورتی که 

  ارش تابلو به آن اشاره بفرمایید در سف صادر شود ،سه سیم با سردربها فرمان درایو در صورتی که 

  باشند می هایی که دارای شستی احضار پاراللعدد ورودی شستی احضار در پروژه 16پشتیبانی از حداکثر

 (دقت نمائیدژه حتماً به این نکته کلکتیو بودن شستی احضار پرو –) در صورت سلکتیو 

  1ارتفاع بالاترین و پایین ترین طبقه پروژه برای آسانسورهایM/S  متر و برای سانتی 90باید بیش از

 متر باشدسانتی 160باید بیش از  M/S 1.6آسانسورهای 

  بوسیله تابلو تنظیماتHandheld  مخصوص(DMV) شودانجام می 

 تابلو فرمان ADVANCE Integrated  گرددمیکیلووات تولید  22تا  7.5در سطوح توانی 

 

. 



ARIAN ASANSOR Co. 

 ( 1.00) نسخه  ADVANCE Integrated (ARIS)دفترچه راهنمای تابلو فرمان 
2 

 اندازینکات قابل توجه قبل از راه .2

تمامی اقدامات ذکر شده در این دستورالعمل فقط باید با رعایت تمامی الزامات ایمنی و توسط افراد  -

ی شرکت آریان هابا تابلوفرمان آشنادارای تخصص و آموزش دیده در صنعت آسانسور و همچنین 

 . پذیردآسانسور صورت 

، تا مطابق با لیست زیر باشند. در صورت  محصولاتی که برای شما ارسال شده است را بررسی نمایید  -

 : مغایرت با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرمایید

 به همراه بسته متعلقات ADVANCE Integratedتابلو فرمان  -1

 جعبه رویزیون کارکدک -2

 ( جهت انجام تنظیمات تابلو فرمان )، به همراه کابل مربوطه  DMVپنل دستی  -3

 یک عدد مقاومت ترمز، به همراه کابل مربوطه -4

 ( صورت گیرلس بودن تابلو فرمان در برای اتصال انکودر ) DB15سوکت مبدل ترمینال به  -5

 (  سفارشمطابق با  ) (1CF)پک آهنربای آماده به منظور استفاده به عنوان آهنربای تراز طبقه  -6

 پایه سنسوربه همراه  Bistableیک عدد سنسور  -7

. همچنین سیم نول برق شهر، گردد متصل می R, S, Tهای ترمینال بهسه فاز ورودی تابلو فرمان  -

به  S2و هادی  UPSهای ارتباطی موتور، ترمز موتور، مقاومت ترمز، کابلاتصالات سه فاز موتور، فن 

 . گردنددر تابلو فرمان متصل میقرار گرفته بر روی ریل های ترمینال

ای بر روی ریل قرار بگیرند که در هنگامی که کابین در تراز طبقه آهنرباهای تراز طبقه باید به گونه -

گفته  Active Closeروشن باشد . به این منطق اصطلاحاً  ARISبر روی  1CFقرار دارد ، ورودی 

 شود .می

 اتصال شینه ارت تابلو فرمان به چاه ارت ساختمان )به صورت مستقیم( اقدام نمائید.حتماً نسبت به  -

 . ، حتماً به نقشه تابلو فرمان دقت نمائید کشی سیستمدر هنگام انجام سیم -

بر روی این برد  T16تا  T1که با برچسب  T2C - 1های برد تراول کابل در تابلو فرمان به ترمینال -

 . گرددمتصل می 16تا  1های و در جعبه رویزیون کارکدک به ترمینال اند ،نام گذاری شده

توانید کارهای اولیه در مد رویزیون را بدون انکودر و به صورت در صورتی که موتور گیربکسی باشد، می -

Open Loop اندازی نهایی لزوماً باید انکودر نصب گردد و سیستم تبدیل به انجام دهید. اما برای راه

Close Loop شود . 

، با واحد خدمات پس از فروش (  4.  5پس از طی مراحل ذکر شده تا بخش ) های گیرلس، در پروژه -

 برقرار گردد.رویزیون  مداندازی سیستم در جهت راهتماس حاصل فرمایید تا سرویس تیون اولیه 

های مربوط به شستی احضار و نمراتور طبقات اید، سیمدر صورتی که محصول پارالل خریداری کرده -

 های برد هالکدک متصل نمائید .مینالباید مستقیماً به تررا 
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سر درب ، روشنایی و ... باید درایو مانند فن ،  کابین ولت 220های ولتاژ در سیم کشی مصرف کننده -

برقدار هستند ، لذا ری اضطراهم در مد نرمال و هم در مد نجات ،  N3 و نول L3دقت نمایید که فاز 

       ای در زمان انجام عملیات نجات اضطراری هم برقدار باشد خواهید مصرف کنندهدر صورتی که می

 . استفاده نمایید ها، برای تغذیه آن از این ترمینال ( ) مانند درایو سر درب کابین

باید به استفاده از نول مختص هر فاز دقت  کابین ولت 220های در اتصال فاز و نول مصرف کننده -

باشد و می L3مختص فاز  N3. نول  به عمل آیدنمایید تا از ایجاد اختلال در تغذیه آنها جلوگیری 

 . باشدمی L6 ، MPO و L5نول مختص فازهای 

 قرار دارد. T2C-2ای مربوط به مدار ایمنی بر روی برد فیوز شیشه -

تابلو فرمان و جعبه رویزیون کارکدک که در کارخانه شرکت آریان کشی از دخل و تصرف در سیم -

 . آسانسور صورت گرفته است ، جداً خودداری نمائید

ای انتخاب کنید که تکنسین به راحتی بتواند نسبت به انجام تنظیمات و محل نصب تابلو را به گونه -

 . ف داشته باشدتعمیرات در آن اقدام نماید و در هنگام کار با آن به موتور اشرا

 . محل نصب تابلو فرمان، نباید در معرض آب باران باشد -

 . برای موتورخانه آسانسور سیستم تهویه مناسب در نظر بگیرید -
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 نصب مکانیکی تابلوفرمان .3

 . آنها را باز نموده و مطابق شکل زیر نصب نمائید. چهار عدد گوشواره در کناره های تابلو نصب شده است

 

 

  سایر گوشه ها را همانند این شکل آماده . تابلو را نشان می دهد(  بالا )شکل فوق گوشه سمت راست

 هایی روی دیوار ایجاد نموده و باها، سوراخهای گوشوارهسپس با توجه به مکان. نصب روی دیوار نمائید

بعد از قرار دادن تابلو روی  .سازیدها، امکان نصب تابلو را روی دیوار مهیا هایی متناسب با قطر سوراخپیچ

 .ها، آنها را محکم نمائید تا تابلو بطور محکم روی دیوار قرار گیردپیچ

 تابلو و موتور اشراف داشته باشد محلی قرار گیردکه اپراتور هم زمان به تابلو در. 
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 (DMV)مخصوص تابلوفرمان  Handheldو  ARISمعرفی کنترلر  .4

 ARISکنترلر  .1.4

 ،ردها را برعهده داکنترلر اصلی تابلو فرمان که وظایفی از قبیل کنترل موتور و ارسال و دریافت خروجی و ورودی     

ARIS شودنام داشته و از دو قسمت زیر تشکیل می : 

  ARPبرد کنترلی  (أ

 بخش پاور (ب

گردند و اتصالات قدرت مانند سه متصل می ARPو بردهای جانبی، به برد  های ورودی و خروجیتمامی سیگنال     

را  ARP. عکس زیر شمای کلی برد شوندمیمتصل  ARISفاز ورودی، سه فاز موتور و مقاومت ترمز به بخش پاور 

 دهد .نشان می
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2.4. Handheld  تابلوفرمان(DMV) 

کلید  7دارای  Handheld. همانطور که در شکل مشخص است باشدبه صورت زیر می  Handheldشمای کلی     

 باشد :باشد که عملکرد هر کدام به شرح زیر میمی

 : باشدبه صورت زیر می کلیدهای ترکیبیکاربرد نکته مهم : 

 : ورود به لیست پارامترها و خروج از آن ( - )و  Modeفشردن همزمان کلیدهای 

 Quick Installationثانیه: ورود به  5به مدت  +((و  Modeفشردن همزمان کلیدهای 

 Simulate Car Call: ورود به زیر منو  ( - )و  ( UP )فشردن همزمان کلیدهای 

 

 

 

  

که برای خارج شدن از منوها یا  Modeکلید 

استفاده به صورت ترکیبی با کلیدهای دیگر به 

 عنوان میانبر برای انجام عملی خاص به کار 

 رود .می

 

که برای تغییر منوها  (UP) ˄کلید 

 رود.در جهت بالا به کار می

 

که برای تغییر مقدار  ( - )کلید 

 رود.پارامترها به کار می

 

که برای ریست کردن  RESETکلید 

ARIS .به کار میرود 

 

که برای تغییر منوها در  (Down) ˅کلید 

 . رودجهت پایین به کار می

 

که برای تغییر مقدار  ( + )کلید 

 رود.پارامترها به کار می

 

که برای وارد شدن به  Enterکلید 

 باشد.پارامترها و ثبت مقادیر می
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 به تابلو فرمان DMVمحل اتصال  .3.4

 

 

  

  

به  DMVسوکت کابل پنل دستی 

 شودجانکشن مشخص شده متصل می
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 نمای کلی از تابلو فرمان .4.4

 

 

  

پنل برقی اضطراری / 

 کنترلر یکپارچه دستی اضطراری

 محل اتصالات قدرت اعم از:

 سه فاز برق شهر

 سه فاز موتور

UPS 

محل ،  T2Cبرد 

اتصال تراول کابل، 

سوئیچ ها و مدار 

 ایمنی

محل برد هالکدک ، 

اتصال شستی و 

 نمراتور طبقات

 شینه ارت
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 اندازی اولیه در مد رویزیونراه .5

 داناه و مدار ایمنی هنوز انجام نشدههای چکشیباشد و سیماندازی اولیه میدر صورتی که آسانسور در مرحله راه     

ط باشد تا بتوانید با آسانسور فقایمنی میهای دورانداز و مدار یچئها مانند سو، نیاز به پل کردن موقتی برخی از ورودی

باید ، ها و اتصالات کشیدر مد رویزیون کار کنید و اتصالات چاه را انجام دهید . پس از آماده شدن هر کدام از سیم

 . ها طبق نقشه به محل مربوط به خود متصل گردندهای مذکور برداشته شوند و سپس هر کدام از المانابتدا پل

 

  مهم :نکته  

های دورانداز و مدار ایمنی آماده بوده و برای اتصال به تابلو فرمان در ها و اتصالات سوئیچکشیر صورتی که سیمد     

 اند را اجرا نکنیدهای دورانداز اجباری، آورده شدهدسترس هستند، بندهایی که در آنها پل کردن مدار ایمنی و سوئیچ

 . را طبق نقشه انجام دهید مربوطه کشیو سیم

 نکته مهم :  

ر چاه د یکشی و اتصالاتبوده که هیچ گونه سیم اینفرض بر  ، ه شده در آنئهای اراکشیدر این بخش و در سیم     

هنوز نصب نشده اند و همچنین کابین در  ( پاراشوتترمز ایمنی ) باشد و درب طبقات و کابین و آسانسور آماده نمی

را نصب کنید. لذا در صورت مغایرت شرایط پروژه با هر کدام  کارکدک ابتدا جعبه رویزیون یدیست که بتوانموقعیتی ن

 . به افزایش ایمنی کمک کنید ، تجهیز مورد نظر کشی مربوط بهسیم توانید با وارد مدار کردناز موارد ذکر شده می

 نکته مهم : 

اندازی نهایی تابلو، باید آسانسور هم از سمت تابلو فرمان و هم از از راهاندازی اولیه و قبل در تمامی مراحل راه     

 . روی کابین در مد رویزیون قرار داشته باشد

 نکته مهم : 

های دورانداز در مرحله یچئبا توجه به پل بودن مدار ایمنی از جمله دربها و حد قطع کن بالا و پایین چاه و سو       

تا از آسیب رساندن به خود و دیگر اشخاص جلوگیری  نمائیدالزامات ایمنی را به طور کامل رعایت  اندازی اولیه، بایدراه

 .  فرمایید
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 T2C ( V01 )معرفی برد  .1.5

بر روی لایه  T2C – 2تشکیل شده است که لایه   T2C – 2و  T2C – 1هایاز دو لایه با نام T2Cبرد      

T2C–1 اتصالات تراول  این برد به منظور برقراری ارتباط تابلو فرمان با جعبه رویزیون کارکدک ) .گیردقرار می

( در تابلو فرمان قرار داده   FTOاتصال  و موتور )( های دورانداز اتصالات مدار ایمنی و سوئیچ کابل(، چاه آسانسور )

 های ردیف پایینکشی کارخانه و ترمینالبه سیمها مربوط های ردیف بالای هر کدام از این لایهشده است. ترمینال

 . باشدکشی نصاب آسانسور میآنها مربوط به سیم

  شکل زیر نشان دهنده بردT2C – 1 باشدمی : 

ردیف پایین در این برد، محل اتصال تراول کابل هستند که باید توسط نصاب  T16تا  T1ترمینالهای      

 . کشی گرددآسانسور سیم

 

  شکل زیر نشان دهنده بردT2C – 2 باشدمی : 

      کشی مربوط به مدار ایمنی ، سنسور حرارتی موتور و های ردیف پایین این برد مخصوص سیمترمینال     

 . رددکشی گباشد که باید مطابق با نقشه تابلو فرمان ، توسط نصاب آسانسور سیمهای دورانداز میسوئیچ
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 فرمان اتصالات قدرت تابلو .2.5

م، سه فاز موتور، مقاومت ترمز و ئهای قدرت تابلو فرمان، شامل سه فاز و نول ورودی، تک فاز دااتصالات ترمینال     

 : شوندبه طریق زیر انجام می UPSاتصالات 

 

 

 نکات :

های هرچه بیشتر سیگنالجهت جلوگیری از هرگونه خطر برق گرفتگی و رعایت ایمنی و کم کردن  -1

 حتماً سیستم ارت ساختمان را به تابلو فرمان متصل کنید. ،مزاحم

 به عنوان ارت استفاده نول ساختماندر صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هیچ وجه از  -2

 نکنید.

هیچ گاه اتصالات ارت را به صورت رینگ )حلقه( برقرار نکنید. همچنین از ایجاد مسیرهای موازی برای  -3

ودداری فرمایید. تمامی خطوط اتصال ارت باید بصورت ستاره در یک نقطه )شینه ارت اتصال ارت خ

 چاه ارت نیز باید به همین نقطه متصل گردد: هادی تابلو به عنوان مرکز ستاره( به هم متصل شده و

 
 

 موتور و بدنه مقاومت ترمز را حتماً به شینه ارت تابلو متصل نمایید. (Earth)سیم ارت  -4
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، از سیم  Ωبه ارت هرگز بجای استفاده از بست ( شیلد) برقرار کردن اتصال خرطومی فلزیبرای  -5

 .همیشه شیلد سیم های موتور را از هر دو طرف به ارت متصل نمایید. استفاده نکنید 

 مقاومت ترمز را به صورت افقی روی دیوار نصب کنید. -6

 مقاومت ترمز نباید به بدنه تابلو فرمان متصل شود. -7

در زمان روشن بودن تابلو و حتی تا  ،شودمتصل می به آنها مقاومت ترمز که B2و  B1ترمینالهای  -8

 ولت برقدار هستند. 600آن، حداقل دقیقه پس از خاموش کردن  10

در پروژه، باید ترمینال  UPSهمانطور که در شکل بالا توضیح داده شده است در صورت عدم وجود  -9

U1  را بهU3  و ترمینالU2  را بهU4  پل کنید، زیرا در غیر این صورت تابلو فرمان روشن نخواهد

را به  UPSها را برداشته و طبق نقشه باید پل بین ترمینال UPSشد. در صورت نیاز به استفاده از 

 متصل کنید . فرمان تابلو

 یک جعبه سه فاز موتورخانه، –کند با قطع کردن کلید صفر با توجه به الزام استانداردی که بیان می -10

 –توانید از کلید چهار تیغه برای کلید صفر تابلو فرمان نباید وارد مد نجات شود، به همین منظور می

نید، کیک جعبه سه فاز استفاده کنید و علاوه بر آنکه از سه تیغه آن برای عبور برق شهر استفاده می

تابلو فرمان متصل کنید. به  U6ر آن را به ترمینال و سر دیگ U5یک سر تیغه چهارم را به ترمینال 

 د.شویک، تابلو فرمان خاموش خواهد شد و وارد مد نجات نمی –این ترتیب با قطع کردن کلید صفر 

 : به تابلو فرمان UPSنحوه اتصال  -11
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 اتصالات موتور به تابلو فرمان .3.5

نحوه به گردد ، سایر اتصالات موتور می متصل فرمان تابلو U , V , Wعلاوه بر آنکه سه فاز موتور به ترمینالهای      

 : گردندزیر برقرار می

 اتصال تغذیه بوبین ترمز و فن موتور  .1.3.5

تابلو فرمان ولتاژی که در فرم سفارش تعیین شده است  BM2و  BM1های برای تغذیه بوبین ترمز در ترمینال     

می باشد، مگر اینکه بروی پلاک ترمز موتور مقدار دیگری  220VDCشود. معمولًا این ولتاژ برابر با تحویل داده می

تعیین شده باشد، لذا در هنگام اتصال، به پلاک بوبین ترمز موتور مورد استفاده در پروژه دقت نمایید و در صورتی که 

 .  ارد، با کارشناسان شرکت تماس برقرار کنیدولتاژ نامی بوبین ترمز موتور با تابلو خریداری شده مغایرت د

 

 

 

 

 

 

 

 

 نکات :

 باشد باید آن را از مدار خارج کنید.در صورتی که فک ترمز موتور دارای یکسوساز می -1

باشند و ولتاژ م برای تغذیه فن موتور میئفاز دا S4تابلو فرمان، فاز تایمری و ترمینال  S7ترمینال  -2

220VAC  را دارا هستند. ترمینالMPO باشد. نیز نول مورد استفاده برای تغذیه فن موتور می

قرار گیرد تا فقط  S4باید در مسیر فاز  کنید ترموستات موتورهمانطور که در شکل زیر مشاهده می

نیز باید به صورت مستقیم به فن موتور  S7در صورت داغ شدن موتور، فن روشن شود. همچنین فاز 

 شود.کند و سپس خاموش میمتصل شود و از زمان حرکت موتور تا زمان ایستادن آن فن را روشن می

باشد باید از ترانس مناسب با آن در می 220VACدر صورتی که ولتاژ نامی فن موتور مقداری غیر از  -3

 ( شناسان شرکت مشورت نماییدبا کار خروجی تابلو فرمان استفاده نمایید. )
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 موتور اتصال سنسور حرارتی .2.3.5

 : شودمتصل می T2C-2، برد 80 و  FTOهای سنسور حرارتی موتور مطابق با شکل زیر به ترمینال

 

 اتصال انکودر موتور به تابلو فرمان .3.3.5

رد نیاز های موبه منظور اتصال انکودر در تابلوهای مخصوص پروژه دارای موتور گیربکسی، در تابلو فرمان ترمینال     

 قرار داده شده است.  25تا  22های با نام

 DB15در صورتی که سوکت انکودر موتور به صورت های دارای موتور گیرلس، در تابلوهای مخصوص پروژه     

توانید به طور مستقیم آن را به کارت انکودر متصل نمایید. ) در صورتی که نوع انکودر در سفارش تابلو باشد، میمی

 فرمان ذکر شده باشد(  

 DB15توانید از سوکت مبدل ترمینال به باشد، میمی DB15در صورتی که سیم انکودر موتور فاقد سوکت      

 باشد.. عکس زیر نشان دهنده این مبدل و متعلقات آن میموجود در متعلقات تابلوفرمان استفاده نمائید
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 ) موتور گیربکسی (  HTL 12 – 30 Vانکودر  .1.3.3.5

 های انکودر را به صورت زیر به تابلو فرمان متصل کنید .سیمبندی مربوطه ، با توجه به مشخصات انکودر و رنگ

 

 ( ERN487و  ERN1387مانند ) موتور گیرلس  SINCOSانکودر  .2.3.3.5

متصل  DB15مبدل ترمینال به سوکت به مطابق با جدول زیر را  Sincos های انکودراتصالات تغذیه و سیگنال     

 و سپس سوکت را به کارت انکودر وصل کنید . نمائید

 

کارت انکودر مخصوص 

کارت  Sincosانکودر 

 SW-PG-SIN1انکودر 

 باشد .می

 

 شماره پین سیگنال شماره پین سیگنال

+ 5 V 9 B - 1 

C + 10 --- 2 
C - 11 R + 3 
D + 12 R - 4 
D - 13 A + 5 
--- 14 A - 6 
--- 15 0 V 7 

---------------------------------- B + 8 
 

 ( ECN413و  ECN1313موتور گیرلس ) مانند  Endatانکودر  .3.3.3.5

متصل  DB15را مطابق با جدول زیر به مبدل ترمینال به سوکت  Endatهای انکودر اتصالات تغذیه و سیگنال     

 نمائید و سپس سوکت را به کارت انکودر وصل کنید.

 

کارت انکودر مخصوص 

کارت  Endatانکودر 

 SW-PG-ABS1انکودر

 باشد .می

 

 شماره پین سیگنال شماره پین سیگنال

+ 5 V 9 B - 1 

CLK + 10 --- 2 
CLK - 11 --- 3 
DT + 12 --- 4 
DT - 13 A + 5 
--- 14 A - 6 
--- 15 0 V 7 

---------------------------------- B + 8 
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 اندازی اولیه مراحل راه .4.5

تا زمان اتمام کار و قبل از راه اندازی  ( قرار دهید. )برقی  اضطراری تابلو فرمان را در مد رویزیون ) ابتدا -1

 ( ( باقی بماندبرقی  اضطراری مد رویزیون )نهایی، تابلو فرمان باید در 

 . انجام دهید (  3.  5 )( و  2.  5 اتصالات قدرت و اتصالات موتور را طبق بندهای شماره ) -2

. اندگذاری شدهنام T2C-2برد  بروی  CN1و  CA1های های دورانداز با نام یچئمحل اتصال سیم سو -3

 پل کنید. 51به ترمینال  T2C-2را طبق شکل زیر از روی برد  CN1و  CA1ورودی های 

های دورانداز آماده بوده و برای اتصال به تابلو فرمان در دسترس ها و اتصالات سوئیچکشیدر صورتی که سیم نکته: 

 ( ( مراجعه کنید 4.  6)  ، به بخشآنها هستند پل مذکور را انجام ندهید و برای اطلاع از نحوه اتصال 

 

 ، به نحوه زیر پل کنید:T2C-2 ایمنی را از روی برد مدار  -4

ها و اتصالات مدار ایمنی آماده بوده و برای اتصال به تابلو فرمان در دسترس هستند کشیدر صورتی که سیم نکته:

   .( مراجعه کنید 2.  1.  6اتصال آنها به بخش ) پل مذکور را انجام ندهید و برای اطلاع از نحوه 

 

 فروش شرکت آریان آسانسوربا واحد خدمات پس از ،  تور گیرلس استدر صورتی که پروژه دارای مو -5

 رویزیون را مدبرقراری سرویس تیون اولیه به منظور راه اندازی آسانسور در  تماس برقرار کرده و

پس از  . پس از انجام تیون اولیه، به درست بودن جهت حرکت موتور دقت نمایید ونمایید درخواست

رویزیون به مرحله بعد بروید. در صورتی که پروژه دارای موتور گیربکسی  مدآسانسور در  اندازیراه 

 . توانید به مرحله بعد برویداست نیاز به سرویس تیون اولیه وجود ندارد و می
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تابلو را در حالی که در مد رویزیون قرار دارد روشن نمایید و با اطمینان از اینکه کابین در شرایطی  -6

ایمن قابل جا به جایی است، با حرکت دادن آن در مد رویزیون از پای تابلو، کابین را در محلی قرار 

 .کنیددهید که بتوانید جعبه رویزیون را بر روی آن نصب 

لاً خاموش کرده و جعبه رویزیون کارکدک را روی کابین نصب نمایید و سپس تابلو فرمان را کام -7

در تابلو فرمان  T2C – 1را نظیر به نظیر بین جعبه رویزیون کارکدک و برد  T16تا  T1های تراول

 متصل کنید.

را  4های انجام شده در مرحله برای آنکه مدار ایمنی روی کابین در حین انجام کار در مدار باشد پل -8

 : ها را به شکل زیر انجام دهیدبرداشته و پل

 

 

، در صورتی که مدار ایمنی هر یک از نقاط پل شده در شکل فوق،  با توجه به نقشه مدار ایمنی تابلو نکته مهم :

توانید قسمت مربوطه را پل نکرده و مدار ایمنی مخصوص آن را وارد مدار کنید. در ، می آماده و قابل اتصال است

 های انجام شده موقتی بوده و در زمان آماده شدن کار باید تمامی آنها حذف شوند.ضمن تمامی پل

 

 : در جعبه رویزیون کارکدک اتصالات زیر را انجام دهید -9

 

 توانید آن را طبقاست میجعبه رویزیون در صورتی که میکروسوئیچ پاراشوت آماده اتصال به  (أ

جعبه رویزیون متصل کنید. در  112و  111های مابین ترمینال ،فرمان نقشه مدار ایمنی تابلو

 112جعبه رویزیون را به ترمینال  111غیر این صورت تا زمان آماده شدن آن موقتاً ترمینال 

 جعبه رویزیون پل کنید.

خواهید بر روی کابین یک استپ قارچی جداگانه از استپ قارچی موجود بر در صورتی که می (ب

باشد، کنتاکت مربوط به این دو المان ون قرار دهید، یا کابین دارای دریچه میروی جعبه رویزی

جعبه رویزیون متصل کنید . در صورتی  113و  112را با یکدیگر سری کنید و بین ترمینالهای 

جعبه رویزیون را به ترمینال  112ترمینال  موقتاً که این المانها هنوز در دسترس نیستند ،

 جعبه رویزیون پل کنید. 113

در صورتی که مدار ایمنی درب کابین ) کنتاکت درب کابین ( آماده و قابل اتصال به جعبه  (ت

جعبه رویزیون متصل کنید. در غیر این  119و  118های رویزیون است آن را  مابین ترمینال

جعبه  119ل جعبه رویزیون را به ترمینا 118صورت تا زمان آماده شدن آن موقتاً ترمینال 

 رویزیون پل کنید.
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در صورتی که درب کابین نصب شده است باید سر درب را در حالت کنترل دستی قرار داده و  (ث

توانید از فاز و نول سردرب را میدرایو ولت  220آن را در حالت دائم بسته قرار دهید. تغذیه 

L3  وN3 قرار داده شده در جعبه رویزیون تامین نمایید . 

روشن کرده و با اطمینان از اینکه کابین در شرایطی ایمن قابل جا به جایی است، با  تابلو را (ج

چند بار حرکت دادن آن در دو جهت در مد رویزیون از پای تابلو، از درست و ایمن بودن سرعت 

 ه پروژه دارای موتور گیربکسی استدر صورتی ک ن شوید.ئو کیفیت حرکت و جهت آن مطم

دهد حرکت نمایش می ARISیا  DMVابین در خلاف جهتی که روی با حرکت گرفتن، ک و

کند، تابلو را خاموش کرده و جای دو فاز از فازهای موتور را با یکدیگر جا به جا کنید. سپس 

 و مجدداً در مد رویزیون تست کنید .تابلو را روشن کرده 

 : تنظیم کنید تابلو فرماندر  رازیر ، پارامترهای  DMVاز طریق پنل دستی  (ح

وارد منو تنظیمات شوید تا عبارت  ( - )و   (MODE)با فشردن همزمان دو کلید  -1

Setting ظاهر شود . 

                شوید و زیرمنو Settingرا بفشارید تا وارد سرمنو  Enterیک بار کلید  -2

Basic Setting نمایش داده شود . 

           عبارت Settingسپس یک بار کلید جهت بالا را بفشارید تا در زیر عبارت  -3

Serial Setting  را ببینید و سپس یک بار کلیدEnter  را بفشارید . 

کنید که در زیر آن را مشاهده می Carcodec Spcl Signalدر اولین پارامتر عبارت  -4

   و سپس زدن کلید Enterنوشته شده است. با یک بار زدن کلید  Disableعبارت 

نوشته خواهد شد. پس از آن با یک بار  Enableدر زیر این پارامتر عبارت  ( + )

را  ARISمقدار این پارامتر را ذخیره کنید. در نهایت یک بار  Enterفشردن کلید 

 . اعمال گردند آنریست کنید تا تغییرات انجام شده در عملکرد 

از روی جعبه رویزیون کارکدک آسانسور را در حالت رویزیون قرار دهید. در این حالت چک کنید که  -10

نوشته  InSعبارت  Seg ARIS-7و روی نمایشگر  Car Revision Modeعبارت  DMVروی 

آسانسور را در مد رویزیون تست کنید و در  ، . سپس با رعایت الزامات ایمنی از روی کابین شده باشد

 هایکشیتوانید ادامه کارهای خود را برای آماده سازی اتصالات و سیمصورت صحیح بودن عملکرد، می

های دورانداز، محدودیتی برای آسانسور انجام دهید. در نظر داشته باشید که به دلیل پل بودن سوئیچ

از برخورد کابین با سقف یا کف ، د شما باید در هنگام حرکتحرکت کابین در چاه وجود ندارد و خو

های مورد نیاز برای تابلو فرمان و جعبه رویزیون کشیچاه جلوگیری نمایید. لازم به ذکر است نقشه سیم

 اند.در ادامه آورده شده

ی دار ایمنکشی مواردی که قبل از این پل داده بودید ) مانند مدقت نمایید که پس از آماده شدن سیم -11

های مربوطه را مطابق با نقشه تابلو کشیباید پل مربوطه را برداشته و سیم، های دورانداز ( یا سوئیچ

 . به محل صحیح خود متصل نمایید
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 اتصالات تابلوفرمان .6

 اتصالات تراول کابل و مدار ایمنی .1.6

 اتصالات تراول کابل .1.1.6

-ترمینال   رشته تراول کافی است.  16برای برقراری ارتباط بین تابلو فرمان و جعبه رویزیون کارکدک استفاده از      

و با رنگ سفید و در جعبه رویزیون  T16تا  T1با نام  T2C-1های محل اتصال تراول کابل در تابلو فرمان روی برد 

 . یر به نظیر به یکدیگر متصل شونداند که باید نظگذاری شدهشماره 16تا  1های با نام
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 اتصالات مدار ایمنی .2.1.6

های مدار ایمنی که قسمتی از آنها به تابلو فرمان و قسمتی از آنها به برد محل قرار گرفتن هر کدام از المان     

) دقت نمائید که با وارد مدار کردن هر بخش از مدار ایمنی ، باید پل  شوند به شرح زیر است :کارکدک متصل می

 بردارید ( ،داده بودید  رویزیون انجام مدانجام شده در آن بخش را که در مرحله راه اندازی در 

گاورنر ، قطع کن حد بالا ، قطع کن حد پایین، میکروسوئیچ بافر کابین و میکروسوئیچ یچ ئمیکروسو -1

قرار   T2C – 2برد  111و ترمینال  110ادل باید با یکدیگر سری شوند و مابین ترمینال بافر وزنه تع

 . گیرند

میکروسوئیچ دریچه چاهک، میکروسوئیچ دریچه اضطراری، استپ قارچی کنار موتور، استپ قارچی در  -2

میکروسوئیچ فلکه کشش گاورنر باید با یکدیگر سری شوند  و چاهک، استپ قارچی کنار دریچه چاهک

 . قرار گیرند  T2C – 2برد   117و ترمینال  115و مابین ترمینال 

و دارای  ) درب نیمه اتوماتیک یا درب ساده ( هایی که درب طبقات به صورت لولایی بودهدر پروژ -3

ینال با یکدیگر سری شوند و مابین ترمباید کنتاکت درب تمامی طبقات ، د نباشکنتاکت درب طبقه می

قرار گیرند. در صورتی که درب آسانسور به صورت تمام اتوماتیک   T2C – 2برد  118و ترمینال  117

آن پل  118به ترمینال   T2C – 2برد  117باشد، باید ترمینال بوده و فاقد کنتاکت درب طبقه می

 . شود

برد  120و ترمینال  119های قفل درب طبقات باید با یکدیگر سری شده و مابین ترمینال کنتاکت -4

T2C – 2  قرار گیرند . 
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  : دهدشکل زیر اتصالات مدار ایمنی متصل شونده به تابلو فرمان را نمایش می
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 اتصال شستی احضار طبقات .2.6
باشند و تابلو فرمان موجود بر این اساس تولید گردیده سریال میهای احضار طبقات از نوع در صورتی که شستی    

شود. عکس متصل می T2C-1برد  CAN BUSبه کانکتور ، های احضار است، کابل سوکت خورده مربوط به شستی

 : دهدرا نشان می CAN BUSکانکتور قرارگیری زیر محل 

 

 

کنید، باید اتصالات مربوطه را به طور مستقیم به استفاده میهای احضار طبقات پارالل در صورتی که از شستی     

حوه انجام اتصالات آورده متصل نمایید. در ادامه نکات مربوطه و ن DR1……DR10های برد هالکدک و ترمینال

ها بوسیله کارت توسعه ورودی برای شستی احضار طبقات، تعداد این ورودی 10شده است . در صورت نیاز به بیش از 

  ورودی قابل افزایش است . 16تا 

  

های احضار مشترک ورودی شستی

 باشد.می 80طبقات ترمینال 

 

LED  24پشت شستی احضار طبقات با ولتاژ 

 GNDشود که باید ترمینال ولت تغذیه می

آن را با یک سر تیغه شستی احضار که به برد 

هالکدک رفته است با هم یکی کنید و 

ها را به ترمینال  LEDاین  V 24+ترمینال 

XVL  نمائیدبرد هالکدک متصل. 
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 اتصال نمراتور طبقات .3.6

نمراتور طبقات نیز از طریق کابل چهار رشته ارتباط  ،باشندسریال میفول احضار طبقات از نوع  برددر صورتی که      

 اید منتقل خواهد شد .متصل کرده T2C – 1سریال که به برد 

های نمراتور طبقات به طور مستقیم به برد هالکدک استفاده از نمایشگر طبقات به صورت پارالل، سیمدر صورت      

شوند. شکل زیر نحوه اتصالات مربوطه را متصل می  RA , RB , …,RG , - , 1 , LF1 , LF2های و ترمینال

 : دهدنشان می

 

 

 

  

مشترک نمراتور طبقات ترمینال 

XVL باشد که در کنار ترمینال می

بر روی برد هالکدک تعبیه  نمراتور ،

توان از آن در شده است و می

های مربوطه استفاده کشیسیم

 نمود.

 

7-seg راست نمراتور طبقات به ترمینال-

شوند. در متصل می A, B, … , Gهای 

صورت داشتن علامت منفی در شاخص 

برای آن استفاده  ( - )طبقات ، از ترمینال 

کنید. در صورت داشتن دهگان در شاخص 

برای آن استفاده  ( 1 )طبقات ، از ترمینال 

کنید. فلش جهت پایین نمراتور طبقات باید 

و فلش جهت بالا باید به  LF1به ترمینال 

 متصل شود. LF2ترمینال 
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 های دورانداز اجباریاتصال سوئیچ .4.6

متصل می شوند، اسامی و کاربرد سوئیچ های دورانداز  T2C-2های برد اجباری به ترمینالهای دورانداز یچئسو     

) دقت نمائید که با وارد مدار کردن هر  دهد.در زیر آمده است، همچنین شکل زیر نحوه اتصالات مربوطه را نشان می

رویزیون انجام داده بودید ،  مدها ، باید پل انجام شده در آن بخش را که در مرحله راه اندازی در کدام از سوئیچ

 بردارید (

 نکات :

   ها بر روی بردباشد که در کنار ترمینال مختص آنمی 51های دورانداز اجباری ترمینال یچئمشترک سو -1

T2C-2 مربوطه استفاده نمودهای کشیتوان از آن در سیمتعبیه شده است و می . 

 . دورانداز اجباری و شناسایی در پایین چاه می باشد یچئبرای سو CA1ورودی  -2

 . باشددورانداز اجباری و شناسایی در بالای چاه می یچئبرای سو CN1ورودی  -3

 . در پایین چاه می باشدسرعت تند دورانداز اجباری  یچئبرای سو CA2ورودی  -4

 . در بالای چاه می باشد سرعت تند دورانداز اجباری یچئبرای سو CN2ورودی  -5
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 : ، مطابق با جدول زیر می باشد فواصل سوئیچ های دورانداز برای سرعت های مختلف

 سرعت آسانسور
 تا تراز طبقه CA2/CN2فاصله سوئیچ  تا تراز طبقه CA1/CN1 فاصله سوئیچ

 فاصله مجازحداقل  فاصله بهینه حداقل فاصله مجاز فاصله بهینه

1 m/s 85 cm 55 cm - - 

1.6 m/s 150 cm 120 cm 210 cm 180 cm 

2 m/s 175 cm 155 cm 220 cm 190 cm 

2.5 m/s 255 cm 225 cm 315 cm 285 cm 

3 m/s 280 cm 250 cm 360 cm 330 cm 

 CN2پل شود و ترمینال  CA1به  CA2، باید ترمینال CN2و  CA2های یچئنکته مهم: در صورت عدم استفاده از سو

 خودداری نمائید. 51ها به ترمینال پل گردد، از پل کردن این ترمینال CN1به 

 اتصالات جعبه رویزیون کارکدک .7

 اتصالات مدار ایمنی .1.7

) دقت نمائید که با وارد مدار کردن  : شودبه صورت زیر انجام می اتصالات مدار ایمنی متصل شونده به جعبه رویزیون     

 رویزیون انجام داده بودید ، بردارید ( مداندازی در بخش از مدار ایمنی ، باید پل انجام شده در آن بخش را که در مرحله راههر 

 جعبه رویزیون قرار گیرد.  112و ترمینال   111میکروسوئیچ پاراشوت باید بین ترمینال کنتاکت  -1

 (به استپ قارچی روی جعبه رویزیون کنتاکت استپ قارچی روی کابین )استپ قارچی جداگانه نسبت -2

جعبه  113و  112و کنتاکت میکروسوئیچ دریچه کابین باید با یکدیگر سری شوند و بین ترمینالهای 

 112کنید، ترمینال روی کابین استفاده نمی برهای فوق رویزیون قرار گیرند. در صورتی که از المان

 جعبه رویزیون پل کنید. 113جعبه رویزیون را به ترمینال 

 جعبه رویزیون قرار گیرد. 119و ترمینال  118کنتاکت درب کابین باید بین ترمینال  -3

 دهد:شکل زیر اتصالات مدار ایمنی متصل شونده به جعبه رویزیون کارکدک را نمایش می
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 اتصالات تغذیه و فرامین درایو سردرب .2.7

جعبه رویزیون متصل  N3 (220VAC)و  L3های اتصالات تغذیه درایو سردرب باید به ترمینال -1

 گردند .

برد کارکدک برای اتصال فرامین درایو  Cو  CMباشد ، فقط از ترمینال سیم میدر صورتی که درب دو -2

 استفاده نمایید .سردرب 

 

، فرمان  CMمشترک فرامین درایو سردرب را به ترمینال باشد ، می سه سیمدر صورتی که درب  -3

Close  را به ترمینالC  و فرمانOpen  را به ترمینالO1 .برد کارکدک متصل نمایید 
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با مگنت برقی باشد ، برای تغذیه مگنت یا درب ساده در صورتی که درب به صورت نیمه اتوماتیک  -4

 گردد .شود و مگنت به آن متصل بر روی کارکدک اضافه  URAدرب ،  باید کارت 

 

در صورتی که درب به صورت نیمه اتوماتیک با کمان درب مکانیکی باشد، صرفاً باید فرامین سردرب  -5

 متصل گردند. برد کارکدکبه 

های فرمان درب اول توان سیمدو سیم باشد میبا درایو سردرب دو درب  دارای در صورتی که کابین -6

های فرمان درب دوم را به ترمینال هایبرد کارکدک متصل کرد و سیم CMو  Cهای را به ترمینال

O1  وCM  برد کارکدک متصل نمود.  

درب دوم تنظیم شود  Closeبرد کارکدک به عنوان  Openبرای اختصاص رله  بایدسپس پارامتر زیر 

 گردد : Reset سیستمو سپس 

Setting → Car Module Setting → Set O1 as C2 → Enable 

که بر روی  IDC Card، باید از در صورتی که کابین دارای دو درب با درایو سردرب سه سیم باشد  -7

 . کردهای فرمان درب دوم را به برد مذکور متصل شود استفاده نمود و سیمبرد کارکدک نصب می

 اتصالات شستی کابین .3.7

 شوند .برد کارکدک متصل می 316تا  301های های کابین مطابق با شکل زیر ، به ترتیب به ترمینالشستی

 نکات :

 باشد .می 80های کابین ترمینال مشترک شستی -1

با یک سر کنتاکنت شستی کابین که به برد کارکدک  ( GND )پشت شستی کابین ،  از سمت منفی  LEDتغذیه   -2

 شود .متصل می VLLشود و از سمت مثبت به ترمینال متصل شده است یکی می

 استفاده نمایید .های کابین برای استفاده در مدار شستیجعبه رویزیون   80و  51 هایترمینال از -3
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 اتصالات نمراتور کابین .4.7
 : شوندقیم به برد کارکدک متصل میبه طور مست ، مطابق با شکل زیرهای نمراتور کابینسیم

 

 

 

 نکات :

 .باشد می 51مشترک نمراتور کابین ترمینال  -1

2- 7-seg های راست نمراتور کابین به ترمینالAR, BR, …, GR شود.متصل می 

3- 7-seg های نمراتور کابین به ترمینال چپAL, BL, …, GL شود.متصل می 

 برای آن استفاده کنید . ( GL )در صورت داشتن علامت منفی در شاخص طبقات ، از ترمینال  -4

برد  DWNباید به ترمینال  پایینو فلش جهت  UPنمراتور کابین باید به ترمینال  بالافلش جهت  -5

 متصل شود .کارکدک 

 محل اتصال شستی کابین

 

 

 
 سگمنت راست نمراتور کابین

 

 

 
 سگمنت چپ نمراتور کابین

 

 

 

 جهت بالا نمایشگر کابینفلش 

 

 

 

 فلش جهت پایین نمایشگر کابین
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 و سنسورهای فتوسل ، اضافه بار و تکمیل ظرفیت DO  ،DCهای اتصال شستی .5.7

 نکات :

 .است  51های فوق ترمینال مشترک تمامی ورودی -1

 استفاده کرد . ( NC )باید از تیغه بسته  (PHC)و فتوسل  DOهای در مسیر ورودی -2

یا فتوسل برای درب کابین ، ترمینال مختص هر کدام را باید به  DOدر صورت عدم وجود شستی  -3

 . پل کنید  51ال ترمین

 استفاده کرد. ( NO )باید از تیغه باز  FULLو  DC  ،OVLهای در مسیر ورودی -4

 DOاین سنسور را با تیغه کلید  ( NC )در صورت وجود سنسور ضربه برای درب کابین ، تیغه بسته  -5

 . سری کنید

 ، باشدو سنسور فتوسل می DOباشد و درب دوم دارای کلید در صورتی که کابین دو درب می -6

دو ورودی خالی را که استفاده  K300و  5kt  ،DC  ،OVL  ،FULLهای توانید از بین ورودیمی

های مربوطه را به آن دو ورودی متصل نمایید . سپس با مشورت با اید انتخاب کنید و سیمنکرده

 . ائیداقدام فرمنسبت به تنظیم پارامترهای مربوطه در تابلو فرمان  آریان آسانسور کارشناسان شرکت

 

 

 

 

 ورودی سنسور فتوسل کابین

 

 

 

 Overloadورودی سنسور 

 

 

 

 Fullloadورودی سنسور 

 

 

 

 کابین DOورودی شستی 

 

 

 

 کابین DCورودی شستی 
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 اتصال لامپ اضطراری و شستی زنگ اضطراری کابین .6.7

 80و  ALMهای جعبه رویزیون و شستی زنگ اضطراری به ترمینال 80و  LMPلامپ اضطراری به ترمینالهای      

 گردند .جعبه رویزیون متصل می

 

 
 

 سیستم آوا .7.7

برای تنظیم  شود .متصل می AVA CARD S3 – 1برد  SP2و  SP1های اسپیکر سیستم آوا به ترمینال     

و برای تنظیم سطح صدای اعلام شماره طبقه ، از پتانسیومتر  Musicسطح صدای موزیک از پتانسیومتر 

Announce  که بر رویAVA CARD اند استفاده نمایید .قرار داده شده 
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  (1CF)اتصال سنسور تراز طبقه  .8.7

همچنین دقت نمایید که  گردد .جعبه رویزیون متصل می 51و  1CFهای سنسور تراز طبقه بین ترمینال     

ای بر روی ریل قرار بگیرند که در هنگامی که کابین در تراز طبقه قرار دارد ، ورودی هنرباهای تراز طبقه باید به گونهآ

1CF  بر رویARIS  ًروشن باشد . به این منطق اصطلاحاActive Close شود .گفته می 

 

 کابینو فن اتصالات روشنایی  .9.7

م شود . اتصالات روشنایی دائروشنایی کابین به دو قسمت روشنایی دائم و روشنایی در حین حرکت تقسیم می     

(220VAC) های توانید به ترمینالکابین را میL5  وMPO  روشنایی در حین تغذیه جعبه رویزیون متصل کنید و

جعبه رویزیون تامین گردد. موقعیت  MPOبرد کارکدک و نول  L6باید از فاز  (220VAC)و فن کابین  حرکت

 بر روی برد کارکدک در شکل زیر نمایش داده شده است . L6ترمینال 
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 نحوه قرار دادن پک آهنربای تراز طبقات بر روی ریل .8

 

ربا ترین طبقه دو آهندر بالاترین و پایینگردد . همراه با تابلو فرمان پک آهنربای مخصوص تراز طبقات ارسال می     

تراز آهنربا برای  4گیری در دو جهت، گیرد ولی در طبقات میانی برای ممکن ساختن لولطبقه قرار می ترازبرای 

  گیرد که دو آهنربای داخلی دارای قطب یکسان و با دو آهنربای بیرونی قطب مخالف دارند .قرار می طبقه

ای بر روی ریل قرار بگیرند که در هنگامی که کابین هنرباهای تراز طبقه باید به گونهدقت نمایید که آ همچنین     

گفته  Active Closeروشن باشد . به این منطق اصطلاحاً  ARISبر روی  1CFدر تراز طبقه قرار دارد ، ورودی 

 شود .می

ته است طبقه قرار گرفبالاترین در زمانی که کابین کاملاً در تراز  قرار گیری پک آهنربا در بالاترین طبقه : نحوه

 قرار گیرد .از نزدیکترین آهنربا  بالاتر سانتی متر 20سنسور تراز طبقه باید ، 

رار گرفته طبقه قترین پاییندر زمانی که کابین کاملاً در تراز  طبقه : ترینپاییننحوه قرار گیری پک آهنربا در 

 تر از نزدیکترین آهنربا قرار گیرد .سانتی متر پایین 20تراز طبقه باید است ، سنسور 

ار گرفته قر در تراز یکی از طبقات میانی در زمانی که کابین کاملاً : طبقات میانینحوه قرار گیری پک آهنربا در 

متر سانتی 20از هر کدام  است ، سنسور تراز طبقه باید مابین دو آهنربای میانی پک آهنربا قرار گیرد ، به نحوی که

 فاصله داشته باشد .

 دهد .شکل زیر نحوه چیدمان آهنرباها در پک مربوطه و همچنین موقعیت سنسور تراز طبقه را نشان می

 

 

   
 

. یدآریان آسانسور تماس حاصل فرمایاندازی نهایی تابلو با واحد پشتیبانی شرکت در نهایت پس از اتمام کار ، برای راه

 ( 021 – 23553000) شماره تماس شرکت آریان آسانسور :   

 

 



ARIAN ASANSOR Co. 

 ( 1.00) نسخه  ADVANCE Integrated (ARIS)دفترچه راهنمای تابلو فرمان 
33 

 ARISمعرفی ترمینالهای  .9

 های قدرتترمینال .1.9

 

 توضیحات نام ترمینال

R , S , T ترمینال سه فاز ورودی 

  DC BUSقطب منفی  -

P1 , + , PB 

P1  ترمینالهای رزرو برای راکتور  + وDC خارجی هستند 

 است DC BUSقطب مثبت  +

 محل اتصال مقاومت ترمز هستند PBو  +

U , V , W ترمینال سه فاز خروجی برای موتور 

PE ترمینال ارت 

 

 های فرمانترمینال .2.9

 

 

 توضیحات های زیرمجموعهترمینال نام ترمینال

Relay Output 

( J17 ) 

T1A – T1C رله خروجی شماره یک 

T2A – T2C رله خروجی شماره دو 

T3A – T3C  خروجی شماره سهرله 

Safety Output 

( J10 ) VS1 – VS2  رله خروجیVSC 

AC Inputs 

( J11 ) CmIn – 110 …. 120 - Cmout ترمینال مدار ایمنی 

Digital Inputs 

( J7 ) 

1CF ورودی سنسور تراز طبقه 

CN1  ورودی سوئیچ دوراندازCN1 

CA1  ورودی سوئیچ دوراندازCA1 

CN2  ورودی سوئیچ دوراندازCN2 

CA2  ورودی سوئیچ دوراندازCA2 

RLS فیدبک کنتاکتور موتور 

DRC فیدبک کنتاکتور ترمز 

FTO ورودی سنسور حرارتی موتور 
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Digital Inputs 

( J8 ) 

MRV ورودی حالت اضطراری برقی 

JU1 ورودی جهت پایین اضطراری برقی 

JU2  برقیورودی جهت بالا اضطراری 

PI1  1ورودی برنامه پذیر شماره 

PI2  2ورودی برنامه پذیر شماره 

PI3  3ورودی برنامه پذیر شماره 

PI4  4ورودی برنامه پذیر شماره 

PI5  5ورودی برنامه پذیر شماره 

Digital Inputs 

( J4 ) 

PI6  6ورودی برنامه پذیر شماره 

PI7  7ورودی برنامه پذیر شماره 

PI8  8ورودی برنامه پذیر شماره 

Digital 

Outputs 

( J9 ) 

PIO1 – PIO8  8تا  1خروجی برنامه پذیر شماره 

Power 

( J16 ) 
V24 , GND  ورودی تغذیه بردARP 

CAN1 

( J14 ) 
CH1,CL1,V24,GND  پورت ارتباطCAN  1شماره 

CAN2 

( J15 ) 
CH2,CL2,V24,GND  پورت ارتباطCAN  2شماره 

Rs485 

( J12 ) 
RS11,RS12  1پورت ارتباط سریال شماره 

RS485 

( J13 ) 
RS21,RS22  2پورت ارتباط سریال شماره 

 

 

 انتخاب مقاومت ترمز .10

 مقاومت ترمز مناسب تابلوفرمان را از جدول زیر انتخاب نمائید :

 حداقل توان مورد نیاز مقدار مقاومت پیشنهادی ARIS (KW)سطح توان 

7.5 63Ω 2000 W  

11 42Ω 2000 W  

15 30Ω 4800 W 

18.5 30Ω 5000 W 

22 30Ω 5000 W 
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 ARISهای  LEDو  Keypadمعرفی  .11

منحصر به  LEDدارای  ARISهای ها و خروجیکنید، تمامی ورودیهای زیر ملاحظه میهمانطور که در عکس     

مربوطه روشن خواهد شد. همچنین برقراری ارتباط دو پورت سریال  LEDباشند و در زمان فعال شدن آنها فرد می

(RS1 , RS2)  و همچنین صدور فرمانClose  یاOpen و همچنین فعال بودن مدLanding control off (LCOF) 

 د .نباشمختص به خود می LEDنیز دارای  Door close mode (DCLS)و 

 

 

 

 

FTO DRC RLS CA2 CN2 CA1 CN1 1CF 

PI5 PI4 PI3 PI2 PI1 JU2 JU1 MRV 

STBY RLT3 RLT2 RLT1 VSC PI8 PI7 PI6 

PIO8 PIO7 PIO6 PIO5 PIO4 PIO3 PIO2 PIO1 

  120 119 118 117 115 110 

DCLS LCOF CLOS OPEN CAN2 CAN1 RS2 RS1 
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 باشند :وجود دارد که دارای مفهوم زیر می LEDچهار  seg ARIS-7در قسمت بالای نمایشگر 

 

 
 

 STOP شود روشن می LED، این متوقف می باشدزمانی که موتور 

 RUN شود روشن می LEDزمانی که موتور در حال حرکت باشد ، این 

 INS شودروشن می LEDاز روی کابین در مد بازرسی قرار داده شده باشد این  زمانی که آسانسور

 FLT شودروشن می LEDزمانی که خطایی رخ بدهد این 

 

 باشند :وجود دارد که دارای مفهوم زیر می LEDسه  seg ARIS-7در قسمت پایین نمایشگر 

 
 

 ▼ شودروشن می LEDزمانی که کابین در حال حرکت در جهت پایین باشد ، این 

  شودروشن می LEDزمانی که کابین در تراز طبقه قرار داشته باشد ، این 
 ▲ شودروشن می LEDزمانی که کابین در حال حرکت در جهت بالا باشد ، این 

 

 فوق استفاده نمود. LEDتوان از سه مشاهده جهت حرکت و موقعیت کابین در عملکرد نجات دستی، می برای

 seg-7در هنگام حرکت در مد نرمال یا نجات دستی، سرعت حرکت کابین به صورت زیر بر روی نمایشگر      

ARIS د شونمایش داده خواهد شد. اگر کابین در حال حرکت به سمت بالا باشد، سرعت بدون علامت نشان داده می

 اهد شد.و اگر در حال حرکت در جهت پایین باشد با علامت منفی نمایش داده خو

 

ای و در زمانی که کابین در تراز طبقه توقف نموده باشد، شاخص طبقه Shaft Learningپس از انجام عملیات      

 نمایش داده خواهد شد. seg ARIS-7که کابین در آن قرار دارد به صورت زیر بر روی نمایشگر 
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 . را بفشارید Modeثانیه کلید  4پد، باید از طریق کی ARISبرای ریست کردن خطای  نکته :

 . های زیر نمایش داده خواهند شد، به ترتیب کمیت ARISبا فشردن کلید جهت بالا بر روی کیپد 

 کمیت صفحه

 (Hz)فرکانس مرجع  2

 (Hz)فرکانس خروجی  3

 (V)ولتاژ خروجی  4

 (A)جریان خروجی  5

 DCBUS (VD)ولتاژ  6

 ARISوضعیت عملکردی  7

 

د توانیشود. با تبدیل این کد به معادل باینری میبه صورت کد هگز نمایش داده می ARISوضعیت عملکردی      

 باشد :مطلع شوید. هر بیت از این مقدار دارای معنی و مفهوم زیر می ARISدر هر لحظه از وضعیت عملکردی 

 Bit توضیحات

 0 در حال عملکرد / خاموش

 1 جهت مستقیمجهت معکوس / 

 2 قرار داشتن در سرعت صفر

 3 در حال شتاب گیری

 4 در حال دوراندازی

 5 قرار داشتن در سرعت ثابت

 Pre-excitation 6قرار داشتن در 

 Auto tuning 7قرار داشتن در مد 

 8 در حال محدود سازی اضافه جریان

 DC 9در حال محدود سازی اضافه ولتاژ 

 10 سازی گشتاوردر حال محدود 

 11 در حال محدود سازی سرعت

 ARIS 12خطای 

 13 کنترل سرعت

 14 کنترل گشتاور

 Sincos 15انکودر  CDجهت 
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 اندازی تابلوفرمان در مد نرمالاصول عملکردی و راه .12

 اصول عملکردی .1.12

های به دست بر دادهمبتنی  دارای عملکردد نرمال برای عملکرد در م ADVANCE Integratedتابلو فرمان      

قابل بهره برداری بوده و  Closed Loopباشد . این تابلو صرفاٌ به صورت می Shaft Learningآمده در فرآیند 

 است. موتورهای گیربکسیاستفاده کرد، مد رویزیون  Open Loopتوان از آن در مد تنها شرایطی که می

رود و سپس صرفاً یک بار به ترین توقف میتدا کابین به پایین، اب Shaft Learningپس از فعالسازی عملیات      

 تراز طبقههای دورانداز از سطح فواصل سوئیچ رسد. به پایان می Shaft Learningآید و فرآیند بالاترین توقف می

به آنها  ( 4.  6بخش )  ر خاصی پیروی کنند که دربسته به میزان سرعت آسانسور و شیب دور اندازی باید از مقادی

 . اشاره شده است

 اندازی تابلوفرمان در مد نرمالراه .2.12

 توان از یکی از دو روش زیر استفاده نمود :اندازی تابلو میبرای راه

 .  Quick Installationاندازی تابلو از طریق راه -1

 . اندازی تابلو به روش عادیراه -2

های آن مانند نجات اضطراری دو روش فوق، باید نسبت به تست سایر قابلیتاندازی تابلو به یکی از پس از راه     

 برقی و نجات دستی اضطراری اقدام کنید و همچنین تست کنترل بار را نیز به انجام برسانید .

 Quick Installationاندازی تابلوفرمان از طریق راه .1.2.12

 باید به یکی از دو روش زیر به این منو مراجعه کرد :ابتدا  Quick Installationاندازی تابلو از طریق برای راه

 نخواهد شد . Quick Installationاگر تابلو فرمان از روی کابین در مد رویزیون قرار گرفته باشد ، سیستم وارد مد  نکته :

   Setting → Basic Setting → Quick Installation → Enableاز طریق آدرس روبرو :  -

 ثانیه . 5به مدت  DMVبر روی  ( + )و  Modeفشردن همزمان کلیدهای  -

باشد که در هر صفحه تنظیم یا اقدامی خاص صورت صفحه می 27متشکل از  Quick Installationفرآیند      

گردد. البته شده و آماده حرکت در مد نرمال می Learnگیرد و پس از اتمام این فرآیند، آسانسور تنظیم، تیون و می

ممکن است برخی موارد جانبی مانند کیفیت حرکت، لول گیری، تنظیمات درب، نمراتور و ... نیاز به تنظیم داشته 

باشند که باید از طریق منوهای مربوطه نسبت به تنظیم آنها اقدام فرمایید. در نظر داشته باشید که قبل از شروع 
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های دورانداز و همچنین اتصالات آنها و همچنین های تراز طبقه و سوئیچفرآیند تنظیمات، باید از صحت چینش آهنربا

 . اتصال صحیح عناصر مدار ایمنی و پل نبودن هیچ کدام از آنها اطمینان حاصل نمایید

تنظیم کنید. همچنین  ( - ) یا  ( + )هر پارامتر را با فشردن کلیدهای  Quick Installationدر طی مراحل      

جهت پایین توان با زدن کلید باعث رفتن به مرحله بعد شده و می DMVیا جهت بالا بر روی  Enter فشردن کلید

به  Enterدقت نمایید در صورتی که مقدار پارامتری را تغییر دادید حتماً با فشردن کلید  .به مراحل قبلی بازگشت 

 مرحله بعد بروید تا تغییر مقدار پارامتر ثبت شود .

 صفحه نمایش توضیحات

در این صفحه ابتدا هشداری مبنی بر حصول اطمینان از اتصالات موتور، انکودر، ترمز موتور، مقاومت ترمز و مدار 

 . شودشود و عبارت روبرو نوشته میایمنی، داده می

First check motor, 

encoder, brake, brake 

resistor, encoder and 

safety chain connections. 

1 

 : صفحه باید نوع انکودر را از یکی از سه نوع زیر انتخاب کنید در این

 :  IM ABZ گیربکسی موتور انکودر 

 :  PM Sincos 487یا  1387 با انکودر گیرلسموتور 

 :    PM Endat 413یا  1313 با انکودر گیرلسموتور 
 

Encoder Type? 2 

 : در این صفحه باید رزولوشن انکودر را تنظیم نمایید
Encoder Resolution? 3 

 2048 گیرلس  :   1024گیربکسی : 

 در این صفحه باید جهت چرخش پالس انکودر را مشخص نمایید :

 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
 

Encoder Direction? 4 

 در این صفحه باید نوع موتور را مشخص نمایید :

Motor type? 5 
  IMگیربکسی : موتور 

 IPM :   ایاستوانه گیرلسموتور 

 SPM :   ایصفحه گیرلسموتور 

 Motor Power (KW)? 6 در این صفحه باید توان نامی موتور را تنظیم نمایید .

 Motor Voltage (V)? 7 در این صفحه باید ولتاژ نامی موتور را تنظیم نمایید .

 Motor current (A)? 8 نامی موتور را تنظیم نمایید . در این صفحه باید جریان

 Motor Frequency (Hz)? 9 در این صفحه باید فرکانس نامی موتور را تنظیم نمایید .

 Motor RPM? 10 نامی موتور را تنظیم نمایید . RPMدر این صفحه باید 

 Suspension ratio? 11 را مشخص نمایید . آسانسور در این صفحه باید نسبت تعلیق

 Motor Sheav Dia (cm)? 12 در این صفحه باید اندازه قطر فلکه موتور را بر حسب سانتی متر تنظیم نمایید .

 Motor Gear Ratio Fac? 13 ( 1) برای موتور گیرلس =  در این صفحه باید عدد کوچکتر در نسبت گیربکس موتور را مشخص نمایید .

 Motor Gear Ratio Div? 14 ( 1) برای موتور گیرلس =  عدد بزرگتر در نسبت گیربکس موتور را مشخص نمایید .در این صفحه باید 
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 در این صفحه باید نسبت تقسیم پالس را تنظیم نمایید :
Pulse Divider? 15 

 5 گیرلس  : موتور   26گیربکسی : موتور 

 Enterبا زدن کلید  در صورتی که مدار ایمنی به طور کامل وصل باشد ، پس از رسیدن به این صفحه

 گردد . فرآیند اتوتیونینگ به صورت اتوماتیک آغاز می

در هد .ده مرحله بعد را به شما نمیتا زمانی که اتوتیونینگ به درستی انجام نشود ، سیستم اجازه رفتن ب

شود و به نمایش داده می Motor Tune Successfulم صورتی که این فرآیند به درستی انجام گیرد پیا

 رود .مرحله بعد می

در صورتی که در حین فرآیند اتوتیونینگ خطایی رخ دهد پس از نمایش کد خطا بر روی صفحه نمایش 

DMV  و نمایشگرARIS  ، از منو سیستمQuick Installation شود. شما باید با تشخیص خارج می

 اقدام فرمایید.  Quick Installationریشه خطا نسبت به برطرف کردن آن و انجام مجدد فرآیند 

جهت چرخش پالس انکودر صحیح تنظیم ، گیرلس  دارای موتور هایبه طور مثال ممکن است در پروژه

آن اقدام کرده و سپس با ادامه فرآیند  نسبت یه اصلاح 4توانید در صفحه نشده باشد، لذا در تلاش بعدی می

 به مرحله اتوتیونینگ رسیده و مجدداً آن را فعال نمایید .

Enable Auto Tuning? 16 

در این مرحله باید با رعایت نکات ایمنی نسبت به تست حرکتی در مد اضطراری برقی اقدام نمایید و به 

 چند نکته زیر دقت نمایید :

 ؟ کندجهت به درستی حرکت میآیا موتور در هر دو  -1

 ؟ آیا جهت حرکت صحیح است -2

 ؟ آیا علامت پالس انکودر صحیح است -3

موتور به طور صحیح حرکت نکند ، گیربکسی دارای موتور به طور مثال اگر در پروژه  صحح بودن حرکت:

های یمل ستوانید اتصا. می دنانکودر با ترتیب صحیح به تابلو متصل نشده باش Bو  Aممکن است پالس 

 موتور به درستی حرکت ، گیرلس دارای موتور هایاگر در پروژه. مربوطه را اصلاح کنید و مجدداً تست کنید

 . به حرکت صحیح دست یابید (U,V,W)جایگشت فازهای موتور  6توانید با تست نکند می

 قابل اصلاح است . 18اگر جهت حرکت موتور برعکس بود در صفحه  صحیح بودن جهت حرکت :

برای تشخیص صحیح بودن علامت پالس انکودر )در جهت بالا مثبت،  صحیح بودن علامت پالس انکودر :

دقت  ARISدر جهت پایین منفی(، پس از حرکت دادن موتور در مد اضطراری برقی به صفحه نمایش 

شود، این عدد باید در حرکت نمایش داده می آنک عدد روی صفحه نمایش نمایید، با شروع به حرکت، ی

در جهت بالا فاقد علامت بوده و در حرکت در جهت پایین دارای علامت منفی گردد. در غیر این صورت 

قابل انجام است. با معکوس کردن  19علامت پالس انکودر نیاز به معکوس شدن خواهد داشت که در صفحه 

هستید تست حرکتی انجام  Quick Installationاگر مادامی که در فرآیند  19ر صفحه این علامت د

این علامت  Learnدهید، اصلاح شدن آن را مشاهده نخواهید کرد ولی با اتمام این فرآیند و شروع به 

 راصلاح خواهد شد. البته دقت کنید که اگر علاوه بر صحیح نبودن علامت پالس انکودر، جهت چرخش موتو

نسبت به اصلاح جهت چرخش موتور اقدام کردید، دیگر نیازی به معکوس  18نیز اشتباه بود و در صفحه 

 نخواهد بود . 19کردن جهت پالس انکودر در صفحه 

Run it correctly in electrical 

emergency mode and then go to 

next page 
17 

  به مرحله بعدی بروید. enterدر صورتی که نیاز به معکوس کردن جهت حرکت موتور ندارید صرفاً با زدن 

قرار دهید  Yesدر صورتی که بخواهید جهت چرخش موتور را معکوس نمایید، باید ابتدا این پارامتر را روی 

مجدداً در مد اضطراری برقی  توانید حرکت رابزنید و به مرحله بعد بروید. پس از آن می enterو سپس 

 تست کنید .

Reverse Moving Dir? 18 
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 به مرحله بعدی بروید. enterدر صورتی که نیاز به معکوس کردن علامت پالس انکودر ندارید صرفاً با زدن 

قرار دهید و سپس  Yesدر صورتی که بخواهید علامت پالس انکودر را معکوس نمایید، باید ابتدا این پارامتر را روی 

enter .با معکوس کردن این علامت اگر مادامی که در فرآیند بزنید و به مرحله بعد برویدQuick Installation 

 Learnهستید تست حرکتی انجام دهید ، اصلاح شدن آن را مشاهده نخواهید کرد ولی با اتمام این فرآیند و شروع به 

 این علامت اصلاح خواهد شد .

Reverse Pulse Dir? 19 

 Max Travel Spd (m/s)? 20 خواهید آسانسور حرکت کند را وارد نمایید .در این صفحه باید حداکثر سرعتی که می

 میانگین حرکتی را وارد نمایید . در این صفحه باید شیب

 مقدار تنظیمی (m/s)سرعت آسانسور 

1 0.2 
1.6 0.35 
2 0.5 
3 0.7  

Average Acc/Dec (m/s2)? 21 

 Number of Stops? 22 در این صفحه باید تعداد توقف آسانسور را وارد نمایید .

 در این صفحه باید تعداد سوئیچ دورانداز استفاده شده را وارد نمایید .

 →  1 ایداستفاده کرده CN1و  CA1 از اگر فقط

 →  2 ایدنیز استفاده کرده CN2و  CA2از  CN1و  CA1 علاوه براگر 
 

Num of Dec switches? 23 

460 
طول مسافت  460به جای عدد  توقف باشد ، 2باشد ، در صورتی که پروژه طول پک آهنربای تراز طبقه می 460) عدد 

 حرکت کابین در چاه ) به میلی متر ( را وارد نمایید (

Magnet Pack Length 

(mm)? 
24 

در آن قرار داده شده است را وارد  460mmدر این صفحه باید شاخص یکی از طبقاتی که پک آهنربای دارای طول 

 کنید .

 در صورتی که پروژه دو توقف باشد از تغییر مقدار این پارامتر خودداری نمایید .

Magnet Pack Floor? 25 

آسانسور را در مد نرمال قرار دهید  آماده است ، Shaft Learningدر صورتی که تمامی شرایط برای شروع فرآیند 

را بفشارید  Enterکلید  Noبزنید . در غیر این صورت با همان مقدار  Enterقرار دهید و  Yesو این پارامتر را روی 

 تا تنظیمات به پایان برسد .

Ready to Learn? 26 

دهد . با ریست کردن را نشان می Reset ARISاین مرحله برای ذخیره شدن تمامی تنظیمات ، سیستم پیام  در

تنظیم کرده باشید سیستم به صورت  Yesرا روی  Ready to Learnسیستم ، اگر در آخرین مرحله مقدار پارامتر 

رت به صفحه اصلی خواهد رفت و منتظر را آغاز خواهد کرد و در غیر این صو Shaft Learningاتوماتیک فرآیند 

 اقدام بعدی شما خواهد بود .

Reset ARIS 27 

را ریست کنید و  ARIS باید یک بار،  Shaft Learningو انجام   Quick Installationپس از اتمام مراحل     

پس از آن آسانسور آماده حرکت در مد نرمال خواهد بود . سپس باید نسبت به انجام لول گیری و سایر تنظیمات 

های استارت و استپ و تایمینگ PID ،Start Speedجانبی مانند تنظیمات کیفیت حرکتی ) مخصوصآ تنظیمات 

، کنترل گروهی ، ورودی و خروجی و ... اقدام نمایید و در انتها  (  ، نمراتور ، تنظیمات درب Drive Settingدر منو 

های کنترل بار ، نجات اضطراری برقی و نجات دستی اضطراری ) در صورت گیرلس بودن تابلو ( نسبت به انجام تست

 مراجعه کنید . 6.  2.  2.  12برای آگاهی از نحوه لول گیری به بخش  اقدام نمایید .



ARIAN ASANSOR Co. 

 ( 1.00) نسخه  ADVANCE Integrated (ARIS)دفترچه راهنمای تابلو فرمان 
42 

 وفرمان به روش عادیاندازی تابلراه .2.2.12

ک پ، باید از صحت چینش  اندازی نهاییدر نظر داشته باشید که قبل از شروع فرآیند تنظیمات به منظور راه     

های دورانداز و اتصالات آنها و همچنین اتصال صحیح عناصر مدار ایمنی و پل نبودن و سوئیچ اتآهنرباهای تراز طبق

 . فرماییدهیچ کدام از آنها اطمینان حاصل 

 

 :باشد روش عادی به شرح زیر می اندازی تابلو فرمان بهمراحل راه

 

، ارتباط سریال، تعداد توقف، منطق چینش آهنرباهای تراز طبقه ،  ARISپارامترهای تنظیم کامل  -1

 تنظیمات درب و ... .

 . انجام عملیات اتوتیونینگ -2

 . حصول حرکت صحیح در مد رویزیون -3

 .های دورانداز در فاصله و مکان صحیحو سوئیچ تراز طبقهآهنرباهای پک حصول اطمینان از قرار گرفتن  -4

 . و به اتمام رساندن آن Shaft Learningفعالسازی عملیات  -5

 . تست حرکت یک و چند طبقه از پای تابلو -6

 . انجام لول گیری -7

 . تنظیم موارد جانبی مانند کیفیت حرکت ، نمراتور و... -8

 . های کنترل بار ، نجات اضطراری برقی و نجات دستی اضطراریانجام تست -9
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  ARISتنظیم پارامترهای  .1.2.2.12

باشند و باید سایر تنظیمات از قبیل تعداد طبقات ، تنظیمات زیر در ارتباط با بخش کنترل حرکت موتور می     

، تنظیمات سریال ، کنترل گروهی ، تنظیمات درب ، تنظیمات ورودی و خروجی ، نمراتور و ... را در  1CFمنطق 

 منوهای مربوطه انجام دهید .

Settings 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

 Number of تعداد توقف آسانسور ---

Stops 

Basic Settings  نحوه پاسخ دهی به

 شستی احضار طبقات

 Down Collective جمع آوری شستی از بالا به پایین

 Full Collective جمع آوری شستی در هر دو جهت

جمع آوری شستی با توجه به جهت 

 حرکت

Selective Collective 

 

Service 

Type 

فعالسازی سیگنال ویژه 

 کارکدک
Enable 

Carcodec 

Spcl Signal 

Serial Setting 

 Yes فعالسازی کارکدک
Carcodec 

Exist 

تعریف ارتباط کارکدک 

با تابلو فرمان از طریق 

CAN 

Yes 
Carcodec 

with CAN 

--- None 
Carcodec 

RS485 Port 

در صورتی که شستی 

احضار طبقات به 

صورت پارالل است و 

تابلو برد هالکدک دارد 

این پارامتر را برای 

تعریف پورت سریال 

 هالکدک تنظیم نمایید

 

 

 

 

 

RS1X 
 

 

 

Group 

RS485 Port 
 

 

تنظیم تعداد هالکدک 

 موجود در تابلو فرمان
1 

Number of 

hallcodec 

 CANتنظیم پورت 

 ارتباط با کارکدک
 

CAN1 
Carcodec 

CAN Port 

 Number of برابر با تعداد درب کابین ---

Doors 
Door In 

General 
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تنظیم نوع درب یک 

 کابین و طبقات

درب کابین و طبقات به در صورتی که 

 صورت تمام اتوماتیک باشد

Automatic 

در صورتی که درب کابین و طبقات به 

 صورت نیمه اتوماتیک باشد

Semi-Automatic 

در صورتی که کابین درب نداشته باشد 

 و  درب طبقه به صورت لولایی باشد 

Simple 

 

Door 1 

Type 

Door Side 1 

یک  بپراکندگی در

 کابین
 باشدقابل باز شدن می 32های اول تا این پارامتر مشخص نمایید درب یک کابین در کدامیک از توقفدر 

Door 1 

Distribution 

0801 
. 

. 

Door 1 

Distribution 

3225 

وضعیت درب یک 

 کابین در مد پارک
 Door 1 تنظیم کنید  Yesخواهید درب کابین در مد پارک بسته شود این پارامتر را بر روی در صورتی که می

Park 

تنظیم نوع درب دو 

 کابین و طبقات

در صورتی که درب کابین و طبقات به 

 صورت تمام اتوماتیک باشد

Automatic 

در صورتی که درب کابین و طبقات به 

 صورت نیمه اتوماتیک باشد

Semi-Automatic 

در صورتی که کابین درب نداشته باشد 

 و  درب طبقه به صورت لولایی باشد 

Simple 

 

Door 2 

Type 

Door Side 2 

پراکندگی درب دو 

 کابین
 باشدقابل باز شدن می 32های اول تا در این پارامتر مشخص نمایید درب دو کابین در کدامیک از توقف

Door 2 

Distribution 

0801 
. 

. 

Door 2 

Distribution 

3225 

وضعیت درب دو کابین 

 در مد پارک
 Door 2 تنظیم کنید  Yesخواهید درب کابین در مد پارک بسته شود این پارامتر را بر روی در صورتی که می

Park 
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 فعالسازی طبقه پارک
 Floorخواهید کابین بعد از تایم مشخصی به طبقه خاصی منتقل شود ، این پارامتر را بر روی در صورتی که می

 تنظیم کنید . در غیر این صورت مقدار این پارامتر را تغییر ندهید 
Park Type 

Special 

Travels 
 Park Floor پارامتر وارد نماییدای را که میخواهید به عنوان طبقه پارک تعیین کنید در این شاخص طبقه تنظیم طبقه پارک

تنظیم تایم انتقال به 

 طبقه پارک
 Park Time پس از گذشت این تایم ، آسانسور به طبقه پارک منتقل خواهد شد

فعالسازی مد نجات 

 اضطراری
 Evacuation تنظیم کنید Enableدر صورتی که بخواهید مد نجات اضطراری را فعال نمایید باید این پارامتر را روی 

Mode 

Evacuation 

Setting 

فعالسازی مد ویژه 

UPS 

را دارد  UPS 6KVAبوده و قابلیت عملکرد به صورت نرمال با منبع تغذیه  Specialدر صورتی که تابلو از نوع 

 تنظیم کنید Enableخواهید این مد را فعال کنید این پارامتر را بر روی و می

UPS 

Special 

Mode 

مد تابلو فعالسازی 

 تکفاز

تنظیم کنید و در صورتی که تابلو فرمان  Yesباشد این پارامتر را بر روی در صورتی که تابلو فرمان تک فاز می

 تنظیم نمایید NOباشد این پارامتر را بر روی سه فاز می

Single 

Phase 

Mode 

تعداد استارت در مد 

UPS Special 

را دارد  UPS 6KVAبوده و قابلیت عملکرد به صورت نرمال با منبع تغذیه  Specialدر صورتی که تابلو از نوع 

به شما  UPSهای را که شرکت آریان آسانسور با توجه به نوع باتری UPS Special، تعداد استارت در مد 

 اعلام کرده را در این پارامتر وارد کنید

UPS 

Normal 

Start 
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Numerator 

 منو میانی منوزیر  مقدار مناسب توضیحات

--- 

 دهید باید برابر با حاصل جمع زیر باشد :عددی که در این پارامتر قرار می

 ( 1)تعداد طبقه زیر همکف + 

قرار دهید  3است باید این پارامتر را بر روی  G,  P,  b ..… 2 , 1 ,به طور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

 باید این پارامتر را برابر با یک قرار دهید .ای وجود ندارد و اگر زیر همکف هیچ طبقه

Prog 

Numer Car 

Numerator 

Setting --- 

 دهید باید برابر با حاصل جمع زیر باشد :عددی که در این پارامتر قرار می

 ( 1)تعداد طبقه زیر همکف + 

قرار دهید  3است باید این پارامتر را بر روی  G,  P,  b ..… 2 , 1 ,به طور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

 ای وجود ندارد باید این پارامتر را برابر با یک قرار دهید .و اگر زیر همکف هیچ طبقه

Prog 

Numer Hal 

--- 
باشند می   P , G , 1 , 2 باشند ، مثلاً به صورتدر صورتی که شاخص طبقات دارای سگمنت چپ یا منفی نمی

 قرار دهید . Noقرار دهید . در غیر این صورت برابر با  Yesاین پارامتر را بر روی 

Use Hall 

Num For 

Car 

تنظیم نمراتور نشان 

داده شده در پنل 

 احضار طبقات

تنظیم کنید  و ادامه آن را برد به صورت اتوماتیک برابر با     ترین طبقه تا طبقه همکف رافقط باید نمراتور پایین

 قرار خواهد داد .  … , 2 , 1

نمایش داده شده است ، قابل تنظیم است  روبرو هایبرای هر توقف سگمنت راست و چپ همانطور که در آدرس

نمراتور سگمنت چپ توقف اول تنظیم  01L نمراتور سگمنت راست توقف اول و در آدرس 01R. در آدرس 

 شود . ها شماره توقف به ترتیب زیاد میآدرس این های بعدی درشود . برای توقفمی

 قرار گیرد . No Thingباید برابر با  سگمنت چپبه طور کلی  نمراتور طبقاتبرای 

( یا دارای شاخص با  2- مثلاً اگر پایین ترین طبقه دارای شاخص با علامت منفی ) مثلاً سگمنت راستدر 

تنظیم کنید.  ( . 2 )را به صورت   Hall Normal 7Seg01R( است باید نمراتور  P2سگمنت چپ ) مثلاً 

را  Hall Normal 7Seg02Rاست نمراتور   ( 1 - )یا  ) P1  (مثلاً اگر دومین توقف از پایین دارای شاخص

 تنظیم کنید. ( . 1 )باید به صورت 

 Pمثلاً اگر پایین ترین طبقه دارای شاخص بدون علامت منفی یا سگمنت چپ است ) مثلاً  سگمنت راستدر 

تنظیم کنید. مثلاً اگر دومین توقف از پایین  ( P )را به صورت   Hall Normal 7Seg01R( باید نمراتور 

 د .تنظیم کنی ( G )را باید به صورت  Hall Normal 7Seg02Rاست نمراتور  ) G  (دارای شاخص 

Hall 

Normal 7-

Seg01R 

Hall Normal 

7-Seg 

Hall 

Normal 7-

Seg01L 
. 

. 

 

. 

. 

Hall 

Normal 7-

Seg XR 

Hall 

Normal 7-

Seg XL 
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تنظیم نمراتور نشان 

داده شده در پنل داخل 

 کابین

تنظیم کنید  و ادامه آن را برد به صورت اتوماتیک برابر با       ترین طبقه تا طبقه همکف رافقط باید نمراتور پایین

 قرار خواهد داد .  … , 2 , 1

نمایش داده شده است ، قابل تنظیم است  های روبروآدرس برای هر توقف سگمنت راست و چپ همانطور که در

توقف اول تنظیم  نمراتور سگمنت چپ 01L نمراتور سگمنت راست توقف اول و در آدرس 01R . در آدرس

 شود . شماره توقف به ترتیب زیاد می اهآدرسدر این های بعدی شود . برای توقفمی

 باید تنظیم شوند . سگمنت راست و چپهر دو  نمراتور کابینبرای 

 Car                           ( است باید نمراتور 1-مثلاً اگر پایین ترین طبقه دارای شاخص با علامت منفی ) مثلاً 

Normal 7Seg01R  و  ( 1 )را به صورتCar Normal 7Seg01L  تنظیم کنید.  ( - )را به صورت 

 Car                         ( است باید نمراتور P1مثلاً اگر پایین ترین طبقه دارای شاخص با علامت منفی ) مثلاً 

Normal 7Seg01R  و ( 1 )را به صورتCar Normal 7Seg01L   را به صورت( P )  تنظیم کنید.در

 No    برابر با  Car Normal 7Seg01Lدصورتی که شاخص فاقد علامت منفی یا سگمنت چپ باشد بای

Thing . قرار دهید 

Car Normal 

7-Seg01R 

Car Normal 7-

Seg 

Car Normal 

7-Seg01L 
. 

. 

. 

. 

. 
Car Normal 

7-Seg XR 

Car Normal 

7-Seg XL 

Machine Settings 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

 انتخاب مد کنترلی

 :  Open IM Open Loopگیربکسی موتور 

 :  Close IM Close Loopگیربکسی موتور 

 :          IPM Motor ایاستوانه گیرلسموتور 

 :          SPM Motor ایصفحه گیرلسموتور 
 

Motor 

Control 

Type 

Control Type 

 برابر با قطر فلکه موتور به سانتی متر (cm)قطر فلکه موتور 
Motor 

Sheave Dia 

(cm) 

Mechanical 

Data 

 Suspension برابر با نسبت تعلیق نسبت تعلیق

Ratio 

نسبت گیربکس ) عدد 

 کوچکتر (
 برابر با عدد کوچکتر در نسبت گیربکس موتور

Mot Gear 

Ratio 

Factor 

نسبت گیربکس ) عدد 

 بزرگتر (
 برابر با عدد بزرگتر در نسبت گیربکس موتور

Mot Gear 

Ratio 

Divider 
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توان نامی موتور 

(KW) 
 مطابق با پلاک موتور

Rated 

Power 

(KW) 

Machine Info 

 Rated مطابق با پلاک موتور (V)ولتاژ نامی موتور 

Voltage (V) 

 Rated با پلاک موتورمطابق  (A)جریان نامی موتور 

Current (A) 

فرکانس نامی موتور 

(Hz) 
 مطابق با پلاک موتور

Rated 

Frequency 

(Hz) 

RPM مطابق با پلاک موتور نامی موتور Rated Motor 

RPM 
بیشترین سرعت قابل 

حرکت برای کابین با توجه 

به سرعت ماکسیمم موتور و 

 (m/s)نسبت تعلیق 

شود . مقدار این مکانیکی و اطلاعات موتور ، این پارامتر به صورت اتوماتیک محاسبه می با وارد کردن اطلاعات

 است . فقط خواندنیپارامتر 

Nominal 

Car Spd 

(m/s) 

حداکثر فرکانس 

 (Hz)خروجی 
 برابر با فرکانس نامی موتور

Max 

Output 

Freq (Hz) 

 جهت چرخش موتور
 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
 

Motor 

Direction 

Drive Settings 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

 0.5 (s)تاخیر استارت 
Cont Close 

Delay (s) 

Start & Stop 

Para 

تاخیر باز شدن ترمز 

(s) 
 0 گیرلس : موتور   0.2گیربکسی : موتور 

Brake 

Open 

Delay (s) 

زمان ماندن سرعت 

 (s)صفر در استارت 
 0.5 گیرلس : موتور   0.7گیربکسی : موتور 

Start DC 

Brk Time 

(s) 

تاخیر بسته شدن ترمز 

(s) 
0.5 

Brake 

Close 

Delay (s) 

زمان ماندن در سرعت 

 (s)صفر در استپ 
0.7 

Stop DC 

Brk Time 

(s) 

تاخیر رها شدن 

 (s)کنتاکتور موتور 
0.2 

Cont Open 

Delay (s) 

تاخیر کاهش گشتاور 

 (ms)در لحظه استپ 
 110 گیرلس : موتور   10گیربکسی : موتور 

Torque Off 

Delay (ms) 
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 Startسرعت نهایی 

Speed (Hz) 

دارای موتور این چهار پارامتر فقط در پروژه 

 و پس از تنظیم آنها پارامتر گیربکسی تنظیم شوند

Security Diagnosis   1.  3.  12که در بخش 

به آن اشاره شده است مراجعه کنید و مقدار آن را 

 تنظیم کنید 1یک بار روی 

1 
Starting 

Speed (Hz) 

Start Speed 

Para 

 Start Speedهای پله

(Hz) 
0.05 

Start Speed 

Step (Hz) 

 Startهای بازه پله

Speed (ms) 
5 

Strt Spd 

Stp Del 

(ms) 

 Startتایم کلی 

Speed (s) 
0.5 

Start Speed 

Time (s) 

ماکزیمم سرعت مورد نیاز 

برای حرکت آسانسور 

(m/s) 

 Max Travel خواهید آسانسور با آن حرکت کند برابر با بیشترین سرعتی که می

Spd (m/s) 

Travel Curve 

Setting 

 0.3 (m/s)سرعت رویزیون 
Inspection 

Spd (m/s) 

سرعت عملکرد رله 

ADO (m/s) 
0.2 

ADO 

Speed 

(m/s) 

 Autoسرعت 

Leveling (m/s) 
0.2 

Auto 

Lvling 

Speed 

(m/s) 

Acc/Dec  میانگین

)2(m/s 

 مقدار تنظیمی (m/s)سرعت آسانسور 

1 0.2 
1.6 0.35 

2 0.5 
 

Avrg 

Acc/Dec 

(m/s2) 

Acc/Dec 

Settings 
Acceleration  در مد

 (s)رویزیون و نجات 
2 

Insp & 

Evac Acc 

(s) 

Deceleration  در مد

 (s)رویزیون و نجات 
0.7 

Insp & 

Evac Dec 

(s) 

-Antiگین تناسبی 

rollback 
 100 گیرلس : موتور   200گیربکسی : موتور 

Anti-

Rollback 

KP 

Anti-Rollback  گین انتگرالیAnti-

rollback 

 100گیربکسی : موتور 

 )در صورت وجود رول بک افزایش دهید ( 

 200 گیرلس : موتور 

 )در صورت وجود رول بک افزایش دهید (

Anti-

Rollback 

KI 

 0 گیرلس : موتور   1گیربکسی : موتور  مد گشتاوری استارت
Pre Torque 

Mode  
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اعمال شونده  Pگین 

 در سرعت پایین
 10 گیرلس : موتور   50گیربکسی : موتور 

Low Speed 

KP 

Speed-PID 

Gains 

اعمال شونده در  Iتایم 

 سرعت پایین
 0.5 گیرلس : موتور   0.1گیربکسی : موتور 

Low Speed 

KI 

اعمال شونده  Pگین 

 در سرعت بالا
 10 گیرلس : موتور   20گیربکسی : موتور 

High Speed 

KP 

اعمال شونده در  Iتایم 

 سرعت بالا
0.5 

High Speed 

KI 

جریانی اعمال  Pگین 

 شونده در زمان استارت
1000 

Current KP 

(Start) 

Current-PID 

Gains 

جریانی اعمال شونده  Iتایم 

 در زمان استارت
340 

Current KI 

(Start)  

جریانی اعمال  Pگین 

شونده در زمان بعد از 

 استارت

 1000 گیرلس : موتور   500گیربکسی : موتور 

Cur KP 

(After 

Start) 

جریانی اعمال شونده  Iتایم 

 در زمان بعد از استارت
340 

Cur KI 

(After 

Start) 

 نوع انکودر

 :  IM ABZ گیربکسی موتور 

 :  PM Sincos 487یا  1387گیرلس موتور 

 :    PM Endat 413یا  1313گیرلس موتور 
 

ENC_Type 

Motor 

Encoder Info 

 Encoder 2048 گیرلس  : موتور   1024گیربکسی : موتور  رزولوشن انکودر

Pulse/Rev 

-جهت چرخش پالس

 انکودرهای 

 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
 

Encoder 

Direction 

آفست انکودر موتور 

 (Deg)گیرلس 
 گرددپارامتر ذخیره میمقدار آفست انکودر موتور گیرلس پس از تیون محاسبه شده و در این 

Sync Enc 

Offset 

(Deg) 

تابع عملکردی رله 

T1A-T1C 

Machine Contactor 

 به عنوان خروجی موتور ( 1) تعریف رله 
T1 Relay 

Function 

Drive Relay 

Function 
تابع عملکردی رله 

T2A-T2C 

Brake Contactor 
 به عنوان خروجی ترمز ( 2) تعریف رله 

T2 Relay 

Function 

تابع عملکردی رله 

T3A-T3C 

ADO Relay 
 ( ADOبه عنوان خروجی  3) تعریف رله 

T3 Relay 

Function 
 

  



ARIAN ASANSOR Co. 

 ( 1.00) نسخه  ADVANCE Integrated (ARIS)دفترچه راهنمای تابلو فرمان 
51 

 فرآیند اتوتیونینگ  .2.2.2.12

 : الزامات زیر را باید برای انجام عملیات اتوتیونینگ رعایت فرمایید

 آسانسور در حال حرکت نباشد.قبل از شروع تیون باید دقت نمایید که مدار ایمنی کاملاً وصل باشد و  -1

قه باشد ترین یا بالاترین طببرای انجام تیون باید بار بر روی موتور باشد و کابین نباید کاملاً در پایین -2

 ،و باید از سطح این طبقات فاصله مناسب داشته باشد زیرا در حین تیون آفست انکودر موتور گیرلس

ARIS کرده و ترمز را باز میکند و موتور را اندکی در دو جهت های موتور و ترمز را جذب کنتاکتور

چرخاند . همچنین کابین یا وزنه تعادل نباید دارای درگیری باشند تا امکان تکان خوردن آنها در می

 حین اتوتیونینگ وجود داشته باشد .

کند می کنتاکتور موتور را جذب ARISدر تیون موتور گیربکسی پس از فعال کردن فرآیند اتوتیون  -3

 کند .و پس از اتمام تیون آن را رها می

خطای انحراف سرعت بدهد، باید جهت  ARISدر صورتی که در پروژه گیرلس در حین انجام تیون  -4

تغییر  Motor Encoder Info → Encoder Directionچرخش پالس انکودر را از طریق آدرس 

 . داده و مجدداً تیون را تکرار کنید

مراجعه کنید و با  Auto Tuning، برای انجام عملیات اتوتیونینگ به منو اصلی  ARISم تنظیمات پس از انجا     

 تنظیم پارامتر زیر فرآیند تیون را فعال کنید:

Auto Tuning → Tuning Parameters → Enable Auto Tuning → Enable 

 حصول حرکت صحیح در مد رویزیون  .3.2.2.12

دهی به پایان رسیده است، باید از پای تابلو با رعایت موارد درستی و بدون خطادر صورتی که تیون موتور به      

در صورتی که موتور گیربکسی است و حرکت به درستی انجام  حرکت را در مد اضطراری برقی تست کنید .ایمنی 

ت به اصلاح آنها . نسب ایدانکودر را به صورت اشتباه به تابلو متصل کرده Bو  Aاحتمالاً ترتیب پالسهای  شود ،نمی

جایگشت فازهای موتور را  6شود، در صورتی که موتور گیرلس است و حرکت به نحو صحیح انجام نمی اقدام کنید.

تست نمایید . در یکی از این با احتیاط و در مد اضطراری برقی اند ، تابلو متصل شده U , V , Wکه به ترمینالهای 

در صورت صحیح نبودن جهت حرکت کابین ، برای تغییر جهت  داشته باشد . ر باید عملکرد صحیححالت موتو 6

 مراجعه کنید .  Machine Info → Motor Directionحرکت به آدرس 

 چک کردن سیگنال تراز طبقه و سوئیچ دورانداز  .4.2.2.12

نکات ایمنی، های دورانداز ، با رعایت پس از حصول حرکت صحیح، برای بررسی صحت چیدمان آهنربا و سوئیچ     

یک بار به صورت حرکت اضطراری برقی کابین را به بالا و پایین چاه حرکت دهید و نحوه خاموش و روشن شدن 

 های مربوط به سنسور تراز طبقه و سوئیچ دورانداز را چک کنید .ورودی
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  Shaft Learningفرآیند  .5.2.2.12

 انجام دهید . Shaft Learning Setتنظیمات مربوطه را در منو اصلی  Shaft Learningبرای انجام عملیات 

Shaft Learning Set 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

 (mm)طول پک آهنربا 

460 
توقف  2باشد ، در صورتی که پروژه طول پک آهنربای تراز طبقه می 460) عدد 

کابین در چاه ) به میلی متر ( را طول مسافت حرکت  460باشد ، به جای عدد 

 وارد نمایید (

Magnet Pack Length 

(mm) 

Learning 

- 
 . ای که پک آهنربا در آن قرار داده شده استشاخص طبقه

 در صورتی که پروژه دو توقف باشد از تغییر مقدار این پارامتر خودداری نمایید
Magnet Pack Floor >2Flr 

 انکودرمعکوس کردن علامت پالس 

اضطراری برقی ،  با حرکت دادن موتور در مد

نمایش  ARISیک عدد روی صفحه نمایش 

شود، این عدد باید در حرکت در جهت داده می

بالا فاقد علامت بوده و در حرکت در جهت 

پایین دارای علامت منفی گردد . در غیر این 

صورت علامت پالس انکودر نیاز به معکوس 

 شدن خواهد داشت .

Yes or No Reverse Pulse Direc  

 نسبت تقسیم پالس انکودر
 :  26 گیربکسی

 :  5 گیرلس
 

Pulse Divider 

 Shaft Learningسرعت حرکت در 
(m/s) 

0.3 Learning Speed (m/s) 

 تعداد سوئیچ دورانداز

 قرار دهید 1وجود دارند این پارامتر را برابر  CN1و  CA1اگر فقط 

نیز وجود دارند این پارامتر را  CN2و  CN1  ،CA2و  CA1اگر علاوه بر 

 قرار دهید 2برابر 

Num Of Dec Switches 

 Learning Operation شود Yesدو بار  Shaft Learningبرای شروع فرآیند  Shaft Learningفعالسازی 

 

 را ریست کنید . ARISحتماً یک بار  Shaft Learningقبل از فعالسازی  نکته :

را ریست کنید و مقادیر مربوط به لول گیری  ARIS، حتماً یک بار  Shaft Learningپس از اتمام عملیات  نکته :

 Shaft Learning Setکه در منو  Level Position Downو  Level Position Upرا نیز در زیر منوهای 

 رل بار، نجات اضطراری  و نجات دستی را نیز انجام دهید.هایی مانند کنتقرار دارند وارد نمایید. همچنین تست
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 همسطح سازی محل توقف کابین با تراز طبقات ) لول گیری ( .6.2.2.12

Shaft Learning Set 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

اصلاح محل 

توقف در جهت 

 بالا

 Levelپس از ورود به این زیر منو مشاهده خواهید کرد که به ترتیب پارامترهای 

Position Up شود .با شاخص دومین توقف تا بالاترین توقف نشان داده می 

میزان اختلاف محل توقف کابین را نسبت به تمامی طبقات در جهت بالا اندازه گیری 

اشد تر از سطح طبقه بتوقف کابین پایینمتر ( و در صورتی که محل نمایید ) به میلی

عدد مورد نظر را با علامت منفی ، و در صورتی که محل توقف کابین بالاتر از سطح طبقه 

 .ارای شاخص همان طبقه وارد نماییدباشد عدد مورد نظر را با علامت مثبت در پارامتر د

Level Position Up x Level Position Up 

اصلاح محل 

جهت توقف در 

 پایین

 Level         پس از ورود به این زیر منو مشاهده خواهید کرد که به ترتیب پارامترهای

Position Dn  ان بالاترین توقف نشیک طبقه قبل از توقف تا  ترینپایینبا شاخص

 شود .داده می

یری اندازه گ پایینمیزان اختلاف محل توقف کابین را نسبت به تمامی طبقات در جهت 

اشد تر از سطح طبقه بمتر ( و در صورتی که محل توقف کابین پایینایید ) به میلینم

عدد مورد نظر را با علامت منفی ، و در صورتی که محل توقف کابین بالاتر از سطح طبقه 

 .ارای شاخص همان طبقه وارد نماییدباشد عدد مورد نظر را با علامت مثبت در پارامتر د

Level Position Dn x Level Position Down 
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 نکات کاربردی .3.12

 ARISتنظیمات حفاظتی  .1.3.12

در  شود .انجام می Drive Settingsاز منو  Drive Protection Setدر زیرمنو  ARISتنظیمات حفاظتی      

 صورت عدم وجود مشکل مرتبط با این تنظیمات ، مقادیر آنها را از مقادیر پیش فرض تغییر ندهید .

Drive Settings 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

بررسی ایمنی 

 آسانسور

به پایان رسید ، در صورتی که بخواهید سرعت حرکت آسانسور  Shaft Learningپس از اینکه عملیات 

      را تغییر دهید ، باید پس از تنظیم مقدار سرعت در پارامتر مربوطه ، این پارامتر را یک بار روی

Check Security  تنظیم کنید ، در صورتی کهARIS های سرعت جدید را با توجه به فواصل سوئیچ

شود دهد و سرعت جدید اعمال میمیانگین مناسب بداند ، خطایی رخ نمی Acc/Decدورانداز و شیب 

 شود .خطای مرتبط را نشان خواهد داد و سرعت جدید اعمال نمی ARIS. در غیر این صورت 

Security Diagnosis 

Drive 

Protection 

Set 

 Overloadمد تابع 

 موتور

 :  Overload Ignoreغیرفعالسازی تابع 

    :  General    General Machineمد موتور 

  :  VVVF Machine مد موتور فرکانس متغیر
 

Motor Overload Mode 

ضریب حفاظت 

Overload  موتور

(s) 

100 Motor Ovl Factor (%) 

تایم تشخیص قطع 

 (s)ارتباط با انکودر 
2 PGO Det Time (s) 

تعیین زمان برای 

داری تعمیر و نگه

 (h)آسانسور 

در صورتی که قصد دارید آسانسور پس از تعداد ساعات مشخصی از سرویس دهی خارج شود و برای 

ی باشد ، تعداد ساعت مورد نیاز را در این ادامه کار نیازمند حضور فرد متخصص برای تعمیر و نگه دار

 پارامتر تنظیم نمایید .

Maintenance Time 

(hours) 
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 ARISمشاهده سطح توانی  .2.3.12

 به روش زیر عمل کنید : Power Classتوانید با استفاده از زیرمنو می ARISبرای مشاهده سطح توانی 

Drive Settings 

 زیر منو مقدار مناسب توضیحات
منو 

 میانی

فعالسازی نمایش 

سطح توانی 

ARIS 

Yes 
Show Power 

Section 

Power 

Section 
سطح توانی 

ARIS 

را در این پارامتر مشاهده  ARISتوانید سطح توانی قرار داده شد، می Yesبرابر با  Show Power Sectionپس از آنکه 

دیگری با سطح توانی  ARISبوده است ، به  ARISرا که بر روی یک  ARPکنید .برخی مواقع ممکن است یک برد 

 تنظیم نمایید. ARISمتفاوت با قبل منتقل کنید ، لذا حتماً باید دقت نمایید که این پارامتر را متناسب با سطح توانی پاور 

Power Class 

 حافظه خطامشاهده  .3.3.12

مراجعه کنید. در این لیست خطایی که  Memory of error، به منو  ARISخطای آخر  100برای مشاهده      

باشد آخرین خطای رخ داده است. برخی از خطاها که دارای کد زیر مجموعه دارای شماره بالاتر از بقیه خطاها می

 باشند.کد زیرمجموعه آن می yکد خطا و  xگردند که ذخیره می Drive error x ,  yباشند با فرمت می

 

 Latchواکنش نحوه پاک کردن خطای دارای  .4.3.12

خودداری از ریست کردن اتوماتیک آنها  ARISباشند ، در زمان رخداد برخی از خطاها که دارای اهمیت بالایی می     

کند. می نماید و خطا را تا زمانی که پرسنل فنی شرکت تعمیر و نگهدار آسانسور در محل پروژه حاضر شوند حفظمی

به تابلوفرمان متصل باشد در گوشه  DMVو در صورتی که نماید می Latchبه اصطلاح  ARISدر چنین شرایطی 

 چشمک زن خواهد بود . Lآن حرف  LCDراست بالای 

     ARIS  دارای دو نوع واکنش به خطاهایLatch  برخی از خطاها مانندباشد. میکننده Travel Error دارای 

یا خاموش و روشن کردن آن پاک  ARISباشند که با ریست کردن می Power on Latch and Bufferواکنش 

                               دارای واکنش CFO Faultیا  Safety module fault  شوند . برخی از خطاها مانندمی

Manually Latch & Buffer که برای پاک کردن آنها باید پارامتر زیر را تنظیم کرده و سپس یک بار  باشندمی

ARIS . را ریست نمائید 

Error Process → Latch Parameters → Latched Error → No Error 
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 تنظیمات کنترل گروهی .5.3.12

 RS1 (RS11,RS12)های سریال دستگاه آسانسور ، ابتدا پورت 8برای برقراری ارتباط کنترل گروهی دو تا     

 XVLو  80ترمینال  اتصال نظیر به نظیر بین ها را نظیر به نظیر به یکدیگر متصل نمایید . همچنینتابلوفرمان

 ARISریال پورت س سپس تنظیمات زیر را در هر تابلو فرمان انجام دهید . برقرار کنید .را نیز به یکدیگر ها تابلوفرمان

توان به پورت کنترل گروهی که به هالکدک وصل شده و به عنوان پورت کنترل گروهی تعریف شده است را می

 تابلوهای دیگر نیز برای برقراری ارتباط گروهی متصل نمود .

 

Settings 

 منو میانی زیر منو مقدار مناسب توضیحات

تنظیم پورت سریال کنترل 

 گروهی
RS1X Group RS485 Port Serial Setting 

 Number of Lifts تعداد آسانسورهای موجود در کنترل گروهی ---

Group Control Setting 

تنظیم آدرس تابلو در سیستم 

 کنترل گروهی

 آدرس تابلو در کنترل گروهی

به  7تا  1و تابلوهای دارای آدرس  Masterتابلو دارای آدرس صفر به عنوان 

 . شوندشناخته می Slaveعنوان 

 تعیین شود. Masterآسانسوری که دارای بیشترین توقف است باید به عنوان 

با یک  پارالل،با شستی احضار طبقات  ARIS فرماندر صورتی که یک تابلو

به صورت گروهی کار کند ، لزوماً باید تابلو  ALISبا بردی مانند  فرمانتابلو

ARIS   به عنوانMaster .تعریف شود 

Group Number 

 تنظیم آفست

در صورتی که هر کدام از آسانسورهای موجود در کنترل گروهی ، از طرف 

هستند ،  Masterطبقات پایینی ، دارای طبقات کمتری نسبت به آسانسور 

 . تعداد این طبقات را در پارامتر مربوط به آدرس همان آسانسور وارد نمایید

 ها تنظیم شوند .تمامی این پارامترها باید در تمامی تابلو فرمان

Lowest Floor Lift 0 

. 

. 

Lowest Floor Lift 7 

تعداد طبقات هرکدام از 

 آسانسورها

تعداد طبقات مربوط به تمامی آسانسورها را در آدرس مربوط به خود وارد 

 نمایید .

 ها تنظیم شوند .تمامی این پارامترها باید در تمامی تابلو فرمان

Number of Stops 0 

. 

. 

Number of Stops 7 
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 مشاهده پارامتر حداکثر زمان مجاز به حرکت .6.3.12

برای مشاهده حداکثر زمان مجاز به حرکت آسانسور به پارامتر زیر مراجعه کنید . اگر آسانسور در تایمی بیش از      

 دهد .را نشان می Travel Errorخطای  ARISمقدار زیر در حال حرکت باشد ، 

Settings → Travel Settings → Max Travel Time  

 

 

 Shaft Learningتغییر دادن سرعت آسانسور پس از  .7.3.12

توسط بازرس استاندارد دارید،  Travel Timeدر صورتی که نیاز به کاهش سرعت حرکت آسانسور برای تست      

خواهید سرعت آسانسور را کم یا زیاد کنید، باید می Shaft Learningیا به هر دلیل دیگر پس از به اتمام رسیدن 

در منو  Avrg Acc/Decو به طور همزمان تنظیم پارامتر  Max Travel Spdاز تنظیم سرعت در پارامتر 

Acc/Dec Setting  که این تغییرات نباید مقادیر غیر منطقی داشته باشند و  کنیداستفاده نمایید. البته باید دقت

                          در منو Check Securityبرابر با  Security Diagnosisشوند که با تنظیم پارامتر ال میتنها در صورتی اعم

Drive Protection Set  خطایی روی ،ARIS  . اگر پس از انجام این اقدامات مشاهده نشودARIS  خطا زد ، با

 .تخاذ تصمیم صحیح اقدام نماییدشود ،نسبت به اتوجه به کد خطا و کد زیر مجموعه آن که در حافظه خطا ذخیره می

کاهش و با افزایش سرعت مقدار  Avrg Acc/Decبرای کاهش سرعت معمولاً نیاز است با کاهش سرعت، مقدار     

Avrg Acc/Dec ارامتر افزایش  داده شود تا با تنظیم پSecurity Diagnosis  ،ARIS . خطا نزند 

 

 Door Close Modeو  Land Control Offقابلیت  .8.3.12

ر های زیاز طریق آدرس برای کنسل کردن دریافت احضار طبقات و قرار دادن درب کابین روی حالت دائم بسته ،     

 :عمل کنید 

 Setting → Call Operation → Landing Control Off آدرس کنسل کردن احضار طبقات

 Setting → Door in General → Door Close Mode دائم بسته آدرس قرار دادن درب روی حالت
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 Hallcodecنکات استفاده از  .9.3.12

استفاده نمایید. در استفاده  S2-1د، باید از هالکدک باشضار طبقات به صورت پارالل میدر صورتی که شستی اح     

 از هالکدک باید به چند نکته زیر دقت فرمایید :

که برای ارتباط با برد هالکدک استفاده شده است باید به عنوان  ARISهای سریال هر کدام از پورت -1

 پورت کنترل گروهی تعریف شود .

 توان به طور همزمان استفاده کرد .عدد هالکدک می 3حداکثر از  -2

کند . ) در عدد ورودی شستی احضار پشتیبانی می 10حداکثر از  بدون کارت توسعه لکدکهر ها -3

 (یابد عدد افزایش می 16به  صورت استفاده از کارت توسعه

 های استفاده شده را باید در آدرس زیر وارد نمایید :تعداد هالکدک -4

Settings → Serial Settings → Number of Hallcodecs 

 باشد .های برد هالکدک به صورت زیر می Dip Switchکاربرد  -5

DIP Switch عملکرد 

DIP1 آدرس دهی برد هالکدک 
 DIP2 DIP1 

 Off Off 1هالکدک 

 Off On 2هالکدک 

 On Off 3هالکدک 
 

DIP2 آدرس دهی برد هالکدک 

DIP3 در حالت   رزرو (Off ) قرار بگیرد 

DIP4 در حالت   رزرو (Off ) قرار بگیرد 

 

 

 هامانیتورینگ ورودی و خروجی .10.3.12

باشد. هر کدام از صفحه مانیتورینگ می 9علاوه بر صفحات تنظیم پارامتر، دارای  DMVدانید همانطور که می     

 یم :اباشد که در ادامه به ذکر موارد کاربردی آنها پرداختههای مختلفی میاین صفحات شامل مانیتورینگ کیمیت

 

 مانیتورینگ صفحه

 و سرعت حرکت  (Dir)، جهت  (CF)موقعیت کابین  1

 ها و مدار ایمنیها و خروجیوضعیت ورودی 3و  2

 با کارکدک ARISهای کارکدک و کیفیت ارتباط سریال وضعیت ورودی 5

 ARIS، ولتاژ و جریان خروجی  DC Busولتاژ  6

7 
و ورژن  (Pout)، توان خروجی  (Fout)، فرکانس خروجی  (Fref)فرکانس مرجع 

 ARISنرم افزاری 

  3و  2،  1های خروجی وضعیت رله 8
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 نکاتی پیرامون نجات دستی اضطراری .11.3.12

در تابلوهای مخصوص موتور گیرلس، پس از قرار دادن تابلو فرمان در مد نجات دستی، با فشردن همزمان پوش   

، اگر کابین در تراز طبقه نباشد، فک ترمز موتور باز شده و کابین به سمت سبکتر حرکت  SB2و  SB1های باتن

موجود در زیر  LED 3جهت حرکت کابین و وضعیت قرارگیری در تراز طبقه بوسیله خواهد نمود. در این حین، 

 شود.نمایش داده می Seg ARIS-7نمایشگر 

 

 
 ▼ شود .روشن می LEDزمانی که کابین در حال حرکت در جهت پایین باشد ، این 

  شود . روشن می LEDزمانی که کابین در تراز طبقه قرار داشته باشد ، این 
 ▲ شود .روشن می LEDزمانی که کابین در حال حرکت در جهت بالا باشد ، این 

      

. ( نمایش داده خواهد شد m/s) بر حسب  seg ARIS-7سرعت حرکت کابین به صورت زیر بر روی نمایشگر      

شود و اگر در حال حرکت در جهت اگر کابین در حال حرکت به سمت بالا باشد ، سرعت بدون علامت نشان داده می

 پایین باشد با علامت منفی نمایش داده خواهد شد.
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 متداولرفع ایرادات  .13

 راه حل ایراد موجود

 رول بک استارت

 . از بالانس بودن سیستم اطمینان حاصل نمایید -1

 . های گیربکسی یک بار تیون موتور را انجام دهیددر پروژه -2

را تا  Low Speed KIو  Anti-Rollback KP  ،Anti-Rollback KI  ،Low Speed KPپارامترهای  -3

 .  نشود افزایش دهید ARISجایی که مشکل حل شود و نیز باعث غرش موتور یا خطادهی 

و زمان ماندن در سرعت صفر در هنگام استارت  Brake Open Delayاز تغییر تاخیر باز شدن ترمز در پارامتر  -4

 استفاده کنید . Start DC Brk Timeدر پارامتر 

 تست نمایید. 1و  0را روی مقادیر  Pre Torque Modeاگر با تنظیم موارد فوق مشکل حل نشد مقدار پارامتر  -5

 رول بک استپ

 . از بالانس بودن سیستم اطمینان حاصل نمایید -1

 . های گیربکسی یک بار تیون موتور را انجام دهیددر پروژه -2

را تا جایی که مشکل حل شود و نیز باعث غرش موتور یا  Low Speed KIو  Low Speed KPپارامترهای  -3

 . نشود افزایش دهید ARISخطادهی 

 . استفاده کنید Stop DC Brk Timeاز تغییر زمان ماندن در سرعت صفر در هنگام استپ در پارامتر  -4

 غرش در استارت

را تا جایی که مشکل حل شود و نیز باعث ایجاد رول  Anti-Rollback KP  ،Anti-Rollback KI پارامتر -1

 کاهش دهید .  یا عدم کنترل مناسب در استارت موتور نشود بک

را تا جایی که مشکل حل شود و نیز باعث ایجاد رول  Current KI (Start)و  Current KP (Start)پارامتر  -2

 یا عدم کنترل مناسب در استارت موتور نشودکاهش دهید .  بک

به کاهش غرش استارت  Start DC Brk Timeهاً کاهش زمان ماندن در سرعت صفر در استارت در پارامتر گا -3

 تواند کمک کند.می

 تست نمایید. 1و  0را روی مقادیر  Pre Torque Modeاگر با تنظیم موارد فوق مشکل حل نشد مقدار پارامتر  -4

 غرش در استپ

را تا جایی که مشکل حل شود و نیز باعث ایجاد رول بک در  Low Speed KIو  Low Speed KPپارامتر  -1

 استارت و استپ موتور نشودکاهش دهید. 

را تاجایی که  Cur KI (After Start)و  Cur KP (After Start)اگر با تنظیم مورد فوق مشکل حل نشد  -2

 امی نشود کاهش دهید.بک و یا عدم کنترل صحیح روی موتور در استپ و دور نمشکل حل شود باعث ایجاد رول

به کاهش غرش استپ  Stop DC Brk Timeگاهاً کاهش زمان ماندن در سرعت صفر در هنگام استپ در پارامتر  -3

 . تواند کمک کندمی

 غرش در دور نامی

1- Cur KP (After Start)  وCur KI (After Start)  را تاجایی که مشکل حل شود و باعث ایجاد عدم کنترل

 بک در استپ نشود کاهش دهید.صحیح روی موتور در دور نامی یا رول

را تا جایی که مشکل  High Speed KIو  High Speed KPاگر با تنظیم مورد فوق مشکل حل نشد پارامتر  -2

 نامی نشود کاهش دهید. حل شود و نیز باعث ایجاد عدم کنترل صحیح روی موتور در دور

 لرزش در دور نامی

را تا جایی که مشکل حل شود و باعث ایجاد اختلال ثانویه  High Speed KIو  High Speed KPپارامترهای  -1

 در حرکت نشود تغییر دهید. 

را تاجایی که  Cur KI (After Start)و  Cur KP (After Start)اگر با تنظیم مورد فوق مشکل حل نشد  -2

مشکل حل شود و باعث ایجاد اختلال ثانویه مانند غرش یا عدم کنترل مناسب در دور نامی یا استپ نشود تغییر 

 دهید. 

 نوسان در دور نامی
را تا جایی که مشکل حل شود و باعث ایجاد لرزش یا  High Speed KIو  High Speed KPپارامترهای  -1

 غرش در حرکت نشود زیاد کنید. 

حرکت دو تکه در شروع به حرکت ) موتور 

 گیربکسی (
 را افزایش دهید . Low Speed KPمقدار پارامتر  -1
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عدم انجام صحیح تیون آفست انکودر موتور 

 گیرلس

 را چک کنید. ARISکشی انکودر، از محل نصب انکودر بروی موتور تا سیم -1

 موتور باید لزوماً زیر بار باشد. -2

برعکس  Encoder Directionدر صورت عدم حل مشکل با موارد فوق جهت پالس انکودر را از طریق پارامتر  -3

 نمایید و مجدداً تیون را انجام دهید.

 کنید ، پارامتر زیر را تنظیم کنید :استفاده می Alberto Sassiدر صورتی که از موتور گیرلس  -4

Auto Tuning → Tuning Parameters → Tune Coef of Sync (%) = 140 % 

شود اطمینان حاصل در حین تیون جذب می ARISاز باز شدن ترمز موتور در زمانی که کنتاکتور ترمز توسط  -5

 کنید .

 کارت انکودر را تعویض کنید . -6

 برعکس نمایید. Motor Directionجهت چرخش موتور را از طریق پارامتر  -1 چرخش موتور در خلاف جهت صحیح

عدم برقراری ارتباط جعبه رویزیون با تابلو 

 اندازی اولیهفرمان در راه 

 شود()به طور مثال از روی کابین رویزیون نمی

. تواند باشدو برد کارکدک می ARISیکی از دلایل بروز این مشکل تنظیم نبودن پارامترهای ارتباط سریال بین  -1

و بخش  1.  2.  2.  12  لو فرمان و برد کارکدک در بخشبدین منظور به قسمت تنظیم ارتباط سریال بین تاب

Serial Settings . مراجعه فرمایید 

 .به مکان درست خود متصل شده باشد را چک کنید که هر شماره تراول کابلدر صورت صحیح بودن تنظیمات ،  -2

برد کارکدک دقت کنید که با تغییر حالت کلید رویزیون و نرمال روی کابین  CRVمتناظر با ترمینال  LEDبه  -3

 باشد .شود یا خیر در صورتی که خاموش نشود ایراد از کلید میخاموش و روشن می

  Travel Errorبروز خطای 

 خطای دولی با این وجو رسدنامی خود می تو به سرع کنداگر با شستی گرفتن آسانسور با دور تند حرکت می -1

Travel Error زمان تنظیم شده در پارامتر ، دهد ، در این صورت با توجه به سرعت حرکتیرخ می                  

Max Travel Time  درARIS ان زمباشد . برای اصلاح این پارامتر به قسمت تنظیم حداکثر مناسب پروژه نمی

 فرمایید . مراجعه 6.  3.  12بخش  مجاز حرکت در

 های دورانداز اجباری درکند و ضمناً سوئیچدر صورتی که با شستی گرفتن آسانسور با دور خیلی کند حرکت می -2

 برند ، با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرمایید .  صحت کامل به سر می

 کندآسانسور گاهاً شالتر می

را ریست کنید تا به شناسایی برود ، در صورتی که شالتر  ARISآسانسور را در طبقات میانی قرار دهید و یک بار  -1

 بکند به بخش شالتر کردن در مد شناسایی همین جدول مراجعه کنید .

 را چک کنید . تراز طبقه ینکند ، صحت سنسور و آهنربا در صورتی که در مد شناسایی شالتر -2

 را تعویض کنید .تراز طبقه ینان سنسور، برای اطمی تراز طبقه در صورت عدم مشاهده ایراد در آهنربا -3

 در صورت بروز مجدد مشکل با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرمایید . -4

یا برد کارکدک شستی را ثبت       هالکدکبرد 

مربوطه پس  LEDدارند ) کنند و نگه نمینمی

 شود (از رها کردن شستی سریعاً خاموش می

 نباشد . اضطراری برقی یا بازرسیچک کنید که آسانسور در مد  -1

دقت کنید که خطا یا هشدار نداشته  ARISنمایشگر در صورت شستی نگرفتن احضار طبقات یا کابین ، ابتدا به  -2

 مراجعه فرمایید . ARISباشد و در صورت وجود خطا یا هشدار به بخش توضیحات خطا یا هشدار 

، برای تست موقتی ، به صورت  و وجود ایراد فقط در شستی احضار طبقات ARIS در صورت عدم وجود خطا در -3

در صورت کنید. سیم متصل  (DR1 ..DR16)های شستی احضار به ورودی هالکدکبرد  80دستی از ترمینال 

باشد . در صورتی که با این کار بازهم های احضار میکشی شستیشستی گرفتن در این حالت مشکل از سمت سیم

 ثبت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید . شستی

های کابین را چک کنید و وجود ایراد فقط در شستی کابین، اتصالات شستی ARISدر صورت عدم وجود خطا در  -4

د  نبرد کارکدک گرفته شده باش 80های کابین باید از ترمینال و حتماً به این نکته دقت کنید که مشترک شستی

 با این کار بازهم شستی ثبت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید . . در صورتی که
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 مدار ایمنی قطع است

    گیری کنید. این ترمینال حداقل بایداندازه 80را نسبت به ترمینال   T2C – 2برد  110ترمینال  ACولتاژ  -1

110 VAC ر را ب ای مربوط به مدار ایمنیداشته باشد. در صورت نداشتن ولتاژ مذکور، صحت فیوز شیشه ولتاژ

 چک کنید . T2C – 2برد  روی

باشد ، برای یافتن ریشه را دارا می V 110ولتاژی برابر با حداقل   T2C – 2برد  110در صورتی که ترمینال  -2

  120و  119،  118،  117 ، 115،  111های ایمنی ) ترمینالسایر نقاط مدار  ACقطع شدن مدار ایمنی ، ولتاژ 

رار های قگیری کنید . پس از یافتن نقطه قطعی مدار ایمنی ، با توجه به المان( را به ترتیب اندازه  T2C – 2برد 

ت ، سگرفته بین آن نقطه و نقطه قبل از آن ، نسبت به پیدا کردن تجهیزی که باعث قطع شدن مدار ایمنی شده ا

 اقدام نمایید .

 شوددر هنگام استارت ترمز موتور باز نمی

جذب  BMتابلو فرمان دقت کنید . در صورتی که کنتاکتور  ) BM (به جذب شدن یا نشدن کنتاکتور ترمز  -1

 شود با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید .نمی

را نسبت به ترمینال  BM1ترمینال  DC، در حین جذب بودن آن ، ولتاژ  BMدر صورت جذب شدن کنتاکتور  -2

BM2 گیری شده برابر با ولتاژ نامی بوبین ترمز موتور گیری کنید . در صورتی که ولتاژ اندازهاندازه تابلوفرمان

 باشد ، خرابی بوبین ترمز یا تنظیم نبودن فک ترمز ، ریشه اصلی باز نشدن ترمز است .می

فاقد  تابلو فرمان BM2نسبت به ترمینال  BM1، ترمینال  BMتور در صورتی که در هنگام جذب شدن کنتاک  -3

 چک کنید . را مربوط به تغذیه بوبین ترمز FBMباشد ، صحت فیوز می DCولتاژ 

های نمایشگر روشن نشدن یکی از سگمنت

 طبقات یا داخل کابین

 کشی سگمنت مورد نظر را مطابق با نقشه تابلو فرمان چک کنید .اتصال سیم -1

متصل کنید. در سیم به سگمنت مورد نظر  80کشی، به صورت دستی از ترمینال صورت صحیح بودن سیمدر  -2

صورتی که سگمنت روشن شد ایراد از سمت تابلو فرمان بوده ولی اگر بازهم سگمنت روشن نشد، ایراد از سمت 

 سگمنت است .

 CRC Errبروز خطای 
 را ریست کنید : ARISدو بار پارامتر زیر را تنظیم کنید و سپس  -1

Settings → Basic Setting → Upgrade CRC of menus → Yes 

 با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرمایید .اگر مشکل حل نشد ،  -2

  Detect Adr EEP Warning هشداربروز 

دهی مشکلی معیوب شده است . در این حالت آسانسور برای سرویس ARISقسمت حافظه ثبت خطا میکروکنترلر  -1

با این وجود برای حدف این عبارت از   ندارد و صرفاً در صورت بروز خطا ، کد خطا در حافظه ثبت نخواهد شد .

 روی صفحه نمایش باید پارامتر زیر را تنظیم کنید .
Error Process → Total Error Info → MonitDetAdrEepWarning → Disable 

 شالتر کردن در مد شناسایی

چک  ARISرا از روی  CA1ترمینال  LEDرسد ، خاموش شدن ترین طبقه میهنگامی که آسانسور به پاییندر  -1

ولت پل شده است و یا سوئیچ دورانداز  24کنید . در صورتی که خاموش نشود یا ترمینال مذکور به صورت دائمی به 

 باشد .اجباری پایین چاه معیوب می

 Unrequested 1CF هشداربروز 

Warning  

 خرابی سنسور یا آهنربای تراز طبقه باشد .تواند یکی از دلایل بروز این ایراد می -1

  1CF Logicو پارامتر 1.  2.  2.  12در بخش  تراز طبقههمچنین با توجه به قسمت تنظیم منطق ورودی سنسور  -2

 ، صحیح بودن تنظیم منطق را چک کنید .

 را چک کنید که صحیح چیده شده باشند . تراز طبقههای آهنرباهای قطب -3

 Abnormal Switch Warning هشداربروز 

های دورانداز بدون دلیل تغییر وضعیت یکی از سوئیچ ، در زمانی که آسانسور در تراز طبقه و در مد نرمال بوده است -1

ایراد سوئیچ دورانداز را بررسی کنید و سپس برای برگرداندن عملکرد تابلو به مد نرمال پارامتر زیر را .  داده است

 را ریست کنید  : ARISتنظیم کنید و سپس 
Error Process → Total Error Info → Just Work in Rev Mode = No 
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 لیست خطاها .14

باشند. در صورت بروز این خطاها ، بر روی دارای یک کد زیر مجموعه نیز می  E077و    E042    ،E075: کد خطاهای   نکته

کد خطا و کد زیر مجموعه آن با فرمت زیر نشان داده  DMVشود ولی بر روی برد صرفاً کد خطا نمایش داده می ARISنمایشگر 

 شوند :شوند و در حافظه خطا نیز با همین فرمت ذخیره میمی

نمایش داده شده  Drive Error 077 , 021رخ داده باشد ، خطا به صورت  21با کد زیرمجموعه  E077ای به طور مثال اگر خط

 گردد .و ذخیره می

 توضیحات علل ممکن رخداد خطا راه حل
کد 

 خطا

 بسیار کوتاه است Accelerationزمان  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

اضافه جریان در زمان 

Acceleration 
E001 

 پارامترهای موتور اشتباه هستند مشخصات موتور را تصحیح کنید و تیون را انجام دهید

 Close Loopایراد انکودر در سیستم  کشی آن را چک کنیدانکودر و سیم

ARIS کلاس توانی بالاتر را در تابلو قرار دهید توان ARIS پایین است 

 مداری ، قطع فاز و یا اتصال کوتاهایرادات  را چک کنید ARISاتصالات قدرت 

 بسیار کوتاه است Decelerationزمان  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

اضافه جریان در زمان 

Deceleration 
E002 

 انرژی پتانسیلی یا گشتاور اینرسی بار خیلی زیاد است از ترمزهای دینامیکی مناسب استفاده کنید

 Close Loopایراد انکودر در سیستم  چک کنیدکشی آن را انکودر و سیم

ARIS کلاس توانی  بالاتر را در تابلو قرار دهید توانARIS پایین است 

 بسیار کوتاه است Decelerationیا  Accelerationزمان  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

اضافه جریان در سرعت 

 نامی
E003 

 کندناگهانی یا غیر معمولی تغییر میبار به صورت  بار را چک کنید

 ولتاژ شبکه خیلی پایین است ولتاژ ورودی را چک کنید

 Close Loopایراد انکودر در سیستم  کشی آن را چک کنیدانکودر و سیم

ARIS کلاس توانی  بالاتر را در تابلو قرار دهید توانARIS پایین است 

اضافه ولتاژ در زمان  ورودی نامناسب استولتاژ  ولتاژ ورودی را چک کنید

Acceleration 
E004 

 خیلی کم است Accelerationتایم  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

اضافه ولتاژ در زمان  خیلی کم است Decelerationتایم  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

Deceleration 
E005 

 انرژی پتانسیلی یا گشتاور اینرسی بار خیلی زیاد است کنید از ترمزهای دینامیکی مناسب استفاده

 های کنترلیتنظیم نامناسب گین های کنترلی را اصلاح کنیدگین

اضافه ولتاژ در سرعت 

 نامی
E006 

 بسیار کوتاه است Decelerationیا  Accelerationزمان  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

 ولتاژ ورودی نامناسب است ولتاژ ورودی را چک کنید

 ولتاژ ورودی تغییرات نامناسب دارد راکتور ورودی نصب کنید

 اینرسی بار خیلی زیاد است از ترمزهای دینامیکی مناسب استفاده کنید

 هم ولتاژ ورودی و هم ظرفیت باس غیر معمول هستند ولتاژ ورودی را چک کنید
ولتاژ و ظرفیت غیرمعمول 

 باس
E007 

 E008 قطع فاز ورودی حداقل یکی از فازهای ورودی قطع شده است را چک کنید ARISفازهای ورودی 

 E009 قطع فاز خروجی حداقل یکی از فازهای خروجی قطع شده است را چک کنید ARISفازهای خروجی 
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 به زمین رخ داده استاتصال بین فازهای خروجی به یکدیگر یا یکی از فازها  اتصالات خروجی و موتور را چک کنید

حفاظت اضافه جریان 

 زودگذر
E010 

 ایاضافه جریان لحظه های خطای اضافه جریان رجوع کنیدبه راه حل

مسیر خروج هوا را باز کنید و یا فن را تعویض 

 نمایید
 ARISیا خرابی فن  ARISانسداد مسیر خروج هوای داخل 

 بالا استدمای محیط بسیار  دمای محیط را کاهش دهید

 مناسب نیست ARISبه  ARPاتصال برد  را چک کنید ARISبه  ARPاتصال برد 

 منحنی جریان خروجی به دلیل قطع فاز خروجی مناسب نیست اتصالات خروجی را چک کنید

 منبع تغذیه کمکی آسیب دیده است یا درایور افت ولتاژ دارد  با پشتیبانی هماهنگ کنید

 کنترل برد آسیب دیده است هماهنگ کنیدبا پشتیبانی 

 دمای محیط خیلی زیاد است دمای محیط را کاهش دهید

اضافه دمای ماژول 

 معکوس کننده
E011 

 بسته است ARISراه خروج هوای  مسیر خروج هوا را باز کنید

 فن آسیب دیده است فن را تعویض نمایید

 کننده آسیب دیده استماژول معکوس  با پشتیبانی هماهنگ کنید

 دمای محیط خیلی زیاد است دمای محیط را کاهش دهید
اضافه دمای ماژول یکسو 

 کننده
E012 راه خروج هوای  مسیر خروج هوا را باز کنیدARIS بسته است 

 فن آسیب دیده است فن را تعویض نمایید

 پارامترهای موتور صحیح نیست پارامترهای موتور را اصلاح کنید و تیون را انجام دهید

ARIS  دچار اضافه بار

 شده است
E013 

ARIS بالاتر را انتخاب کنید توان ARIS دچار اضافه بار شده است 

 زیاد است DC Brakeمیزان  را کاهش دهید DC Brakeسطح 

 کم است Accelerationتایم  کنید کمتررا  Avrg Acc/Dec مقدار

 ولتاژ شبکه خیلی پایین است کنیدولتاژ شبکه را چک 

 ضریب حفاظت اضافه بار موتور به درستی تنظیم نشده است ضریب حفاظت اضافه بار موتور را تنظیم کنید

موتور دچار اضافه بار شده 

 است
E014 

 قرار گرفته و یا نوسانات زیاد بار رخ داده است Stallموتور در حالت  بار را چک کنید

باید موتور همیشه با سرعت پایین در صورتی که 

 کار کندموتور مناسب این کار را انتخاب کنید
 موتور به مدت زیاد در سرعت پایین تحت بار زیاد حرکت کرده است

 ولتاژ شبکه خیلی پایین است ولتاژ شبکه را چک کنید

 E015 خطای تجهیز خارجی ل خطای خارجی فعال شده استترمینال توقف اضطراری به دلی پس از رفع خطا این ترمینال را غیر فعال کنید

خطا را ریست کنید و یا با پشتیبانی هماهنگ 

 کنید
 خواندن و نوشتن پارامترهای کنترلی اشتباه است

خطای خواندن و نوشتن 

EEPROM 
E016 

 ولتاژ شبکه خیلی پایین است ولتاژ شبکه را چک کنید

 E018 اتصال غیرمناسب

 آسیب دیده است ARISمقاومت بافر روشن کننده  تعویض نماییدمقاومت بافر را 

 آسیب دیده است ARPبرد  با پشتیبانی هماهنگ کنید

 آسیب دیده است ARISحداقل یکی از فازهای ورودی  را چک کنید ARISاتصال فازهای ورودی 
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 تابلو قطع شده استبه سایر اجزای  ARISیکی از اتصالات  را چک کنید ARISکلیه اتصالات 

 E019 ایراد مدار تشخیص جریان

 منبع تغذیه کمکی آسیب دیده است با پشتیبانی هماهنگ کنید

 مدار تقویت کننده آسیب دیده است با پشتیبانی هماهنگ کنید

خطا را ریست کنید یا با پشتیبانی هماهنگ 

 کنید
 در کنترل برد صحیح نمیباشد DSPخواندن و نوشتن 

اصلاح  ARISپارامترهای موتور را در تنظیمات 

 کنید
 وارد کردن اطلاعات نادرست برای مشخصات موتور

عدم تکمیل فرآیند 

 اتوتیونینگ
E024 

را روی مقادیر  Motor Control Typeپارامتر 

IPM  وSPM قرار دهید و تست کنید 
 تنظیم نادرست نوع موتور گیرلس

زیر در را  Tune Coef Of Syncمقدار پارامتر 

 Auto Tuning از منو Tune Parametersمنو 

 افزایش دهید

 مقدار تخصیص داده شده برای ضریب جریانی موتور سنکرون بسیار کوچک است

 اتصالات را چک کنید

 Max Output Freqچک کنید که آیا مقدار پارامتر  تایم اتوتیونینگ بسیار طولانی شده است

 کمتر از فرکانس نامی است؟

 E025 خطای انکودر شودسیگنال انکودر دریافت نمی Close Loopدر مد  انکودر و سیم کشی آن را چک کنید

 های خروجی را چک کنیدسیم

 موتور و کابل آن را چک کنید
U  ،V  ،W خروجی ندارند 

عدم برقراری جریان در 

 خروجی
E026 

 E027 آسیب در مدار ترمز آسیب در مدار ترمز با پشتیبانی هماهنگ کنید

 آسیب دیده است  ARPبرد  با پشتیبانی هماهنگ کنید
برد ایراد سخت افزاری 

ARP 
E028 

 در مدار قفل درب اتصال کوتاه رخ داده است قفل درب را بررسی کنید
خطای اضافه جریان در 

 زمان قطع مدار قفل درب
E029 

 مدار ایمنی در زمان حرکت قطع مدار ایمنی را چک کنید
قطع مدار ایمنی در زمان 

 حرکت
E030 

عملکرد  موتورکنتاکتور  کنتاکتور آسیب دیده است کنتاکتور را تعویض کنید

 صحیح ندارد
E031 

 اتصال فیدبک کنتاکتور اشتباه است کشی را چک کنیدسیم

عدم عملکرد صحیح  ترمز آسیب دیده است ترمز را چک کنیدکنتاکتور 

 ترمزکنتاکتور 
E032 

 اتصال فیدبک کنتاکتور اشتباه است کشی را چک کنیدسیم

 های کنترلیتنظیم نامناسب گین های کنترلی را تنظیم نماییدگین

 E034 انحراف سرعت بسیار زیاد
 ایراد انکودر صحت انکودر را چک کنید

 نشدن ترمز موتورباز  سیستم ترمز را به طور کلی چک کنید

 نوسان غیر معمولی در بار مشکل نوسان بار را حل کنید

 سیم انکودر قطع شده است کشی انکودر را چک کنیدسیم
 E035 اضافه سرعت

 تنظیم ناصحیح پارامترهای انکودر پارامترهای انکودر را اصلاح نمایید
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-یر و نگه داری آسانسور را طولانیتایم دوره تعم

 کنید و یا آن را غیر فعال نماییدتر 

داری ) دوره زمانی تعمیر و نگه Maintenance Timeزمان کارکرد آسانسور از مقدار  

 آسانسور ( بیشتر شده است

خطای تعمیر و نگه داری 

 آسانسور
E036 

 
 CA1در حرکت رو به پایین آسانسور در حالی که هنوز به سوییچ 

 نرسیده است، محدوده حرکت قطع شده است

کد زیر 

 مجموعه

خطای موقعیت سوییچ 

 دورانداز
E042 

0 

 

را رد کرده  CA1در حرکت رو به پایین آسانسور در حالی که سوییچ 

پایین ترین طبقه نرسیده است ،  تراز طبقهاست ولی هنوز به آهنربای 

 محدوده حرکت قطع شده است

1 

 
ترین نپایی تراز طبقهدر حرکت رو به پایین در هنگام رسیدن به آهنربای 

 طبقه ، محدوده حرکت قطع شده است
2/11 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که هنوز 

خاموش است  CA1را رد نکرده و سوییچ  تراز طبقهاولین آهنربای 

 محدوده حرکت قطع شده است

4 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که اولین 

خاموش است محدوده  CA1را رد کرده و سوییچ  تراز طبقهآهنربای 

 حرکت قطع شده است

40 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CA1  وصل شده است ولیCA2  خاموش است ) در حالتی که بیش

روشن است  CA1از یک سوییچ دور انداز وجود دارد ( ، یا در حالی که 

خاموش است     ) در حالتی که یک سوییچ دور انداز وجود  CN1ولی 

 دارد ( محدوده حرکت قطع شده است

41 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CA2  وصل شده است ولیCA3  3خاموش است ) در حالتی که 

روشن است ولی  CA2سوییچ دور انداز وجود دارد ( ، یا در حالی که 

CN2  ) خاموش است ) در حالتی که دو سوییچ دور انداز وجود دارد

 محدوده حرکت قطع شده است

42 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CA3  وصل شده است ولی هنوز به سوییچCN3  نرسیده است محدوده

 حرکت قطع شده است

43 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CN3  قطع شده است ولی هنوز به سوییچCN2 حدوده نرسیده است م

 حرکت قطع شده است

44 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CN2  قطع شده است ولی هنوز به سوییچCN1  نرسیده است محدوده

 حرکت قطع شده است

45 
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در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که سوییچ 

CN1  بالاترین طبقه  تراز طبقهقطع شده است ولی هنوز به آهنربای

 نرسیده است محدوده حرکت قطع شده است

5 

  

 
در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که به آهنربای 

 بالاترین طبقه رسیده است محدوده حرکت قطع شده است تراز طبقه
6 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور در حالی که هنوز 

 CN1ترین طبقه را رد نکرده است سوییچ پایین تراز طبقهآهنربای 

 خاموش شده است

98 

 

در حرکت از پایین ترین طبقه رو به بالا آسانسور هنگامی که سوییچ 

CA1 شود ، پس از عبور از آن مجدداً سوییچ روشن میCA1  قطع و

 شودوصل می

99 

 
 Shaftدر عملیات  ARISتعداد طبقات شمرده شده توسط 

Learning با تعداد طبقات تنظیم شده برابر نیست 
100 

 
روشن نشده است  CA1در حرکت رو به بالا در زمانی که هنوز سوییچ 

 ، سوییچ دورانداز دیگری دیده شده است
101 

 

روشن نشده است  CA2در حرکت رو به بالا در زمانی که هنوز سوییچ 

های دورانداز رو به بالا خاموش روشن شده و یا سوییچ  CA3، سوییچ 

 اندشده

102 

 
روشن نشده است  CA3در حرکت رو به بالا در زمانی که هنوز سوییچ 

 ، سوییچ دورانداز رو به بالا خاموش شده اند
103 

 
خاموش نشده است  CN3در حرکت رو به بالا در حالی که هنوز سوییچ 

 سوییچ دور انداز رو به بالا دیگری خاموش شده است
104 

 
خاموش نشده است  CN2در حرکت رو به بالا در حالی که هنوز سوییچ 

 خاموش شده است CN1سوییچ 
105 

 107 شودپالس انکودر دریافت نمی Shaft Learningدر حین عملیات  

 
 CA1در حرکت رو به پایین آسانسور در حالی که هنوز به سوییچ 

 نرسیده است محدوده حرکت قطع شده است
0 

 Z E043عدم دریافت پالس  انکودر خروجی ندارد Zدر کنترل برداری با انکودر گرلس پالس  کشی انکودر را چک کنیدسیم

زیر در را  Tune Coef Of Sync مقدار پارامتر

 Auto از منو             Tune Parametersمنو 

Tuning افزایش دهید 

ARIS بالاتر انتخاب کنید توان 

 E049 3ناتمام ماندن تیون  بسیار کوچک است ARISجریان نامی 

اندازی مجدد صبر ثانیه برای راه 15بیش از 

 کنید

کمتر  One-Key Slideبازه زمانی دو بار متوالی عملیات استارت بعد از فعال کردن تابع 

 ثانیه است 15از 

بار متوالی تابع 2زمان 

One-Key slide  بسیار

 کوتاه است

E071 
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Avrg Acc/Dec مقدار اختصاص داده شده به  را افزایش دهیدAvrg Acc/Dec بسیار کوچک است 

خطا در مقدار شیب 

اختصاص داده شده برای 

ACC/DEC  منحنی

 حرکت

E073 

 رخ داده است Overflowدر محاسبه منحنی حرکت  
محاسبه  Overflowخطای 

 منحنی حرکت
E074 

 

در استارت در حالی که فاصله )مقدار نمایش داده شده روی صفحه 

غییر ت طبقهتراز متر( سپری شده است هنوز سیگنال میلی 300نمایش+

 وضعیت نداده است

کد زیر 

 مجموعه

خطای مرتبط با سیگنال 

 تراز طبقه
E075 

0 

 

بعد از قرار گرفتن آسانسور در حالت دوراندازی و توقف ، تفاوت بیت 

 2000مکان واقعی کابین و آن مکانی که طبق برنامه باید باشد بیش از 

 میلی متر است

3 

 

شود در حرکت رو به استفاده می تراز طبقهدر حالتی که از دو سنسور 

بالا فاصله بین سنسور بالایی و پایینی بیشتر از برد محافظ آن است یا 

 بین سنسور بالا و پایین اتصال رخ داده است

100 

 
شود در حرکت رو به بالا استفاده می Flatدر حالتی که از دو سنسور 

 است بین سنسور بالایی و پایینی اتصال رخ داده
101 

 

شود در حرکت رو به استفاده می تراز طبقهدر حالتی که از دو سنسور 

پایین فاصله بین سنسور بالایی و پایینی بیشتر از برد محافظ آن است 

 یا بین سنسور بالا و پایین اتصال رخ داده است

200 

 
شود در حرکت رو به پایین استفاده می Flatدر حالتی که از دو سنسور 

 بین سنسور بالایی و پایینی اتصال رخ داده است
202 

 
در حرکت نامی آسانسور یک پالس کامل طی شده است ولی هنوز وارد 

 حرکت لولینگ نشده است

 طبقه ابتدایی

 *100 +

طبقه هدف  

در زمان ایراد 

 در عملکرد
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فاصله سوییچ مورد نظر را بیشتر کنید یا مقدار 

 را افزایش دهید Avrg Acc/Decپارامتر 

 خیلی کم است nفاصله سوییچ دورانداز رو به بالای شماره 

کد زیر 

 مجموعه

خطای فاصله نادرست 

سوییچ دورانداز که پس از 

 Shaftانجام عملیات 

Learning  توسط

ARIS  تشخیص داده

 شودمی

E077 

20+n 

(n= 1 ~ 3) 

 n+40 خیلی کم است nفاصله سوییچ دورانداز رو به پایین شماره 

(n= 1 ~ 3) 

فاصله سوییچ مورد نظر را کمتر کنید یا مقدار 

 را کاهش دهید Avrg Acc/Decپارامتر 

 n+60 خیلی زیاد است nفاصله سوییچ دورانداز رو به بالای شماره 

(n= 1 ~ 3) 

 n+80 خیلی زیاد است nفاصله سوییچ دورانداز رو به پایین شماره 

(n= 1 ~ 3) 

خیلی زیاد است یا دور  n-4فاصله سوییچ دورانداز رو به بالای شماره 

 انداز اجباری خیلی کوچک است
60+n 

(n= 5 ~ 7) 

خیلی زیاد است یا دور  n-4فاصله سوییچ دورانداز رو به پایین شماره 

 انداز اجباری خیلی کوچک است
80+n 

(n= 5 ~ 7) 

سرعت حرکت را کاهش دهید یا 

AvrgAcc/Dec . را افزایش دهید 

به مقدار تعیین شده  بیشینه سرعت واقعی آسانسور قادر به رسیدن

 .نیست
100 

 در حرکت لولینگ سرعت بسیار کند است 
خطای سرعت کند در 

 لولینگ
E080 

 Main Error E100 باشند .قطع می ARISهای تمامی ورودی 

 Error on 117/71 E101 قطع شده است . 117/71مدار ایمنی از نقطه  مدار ایمنی را چک کنید

 Error on 118/66 E102 قطع شده است . 118/66مدار ایمنی از نقطه  مدار ایمنی را چک کنید

 مدار ایمنی را چک کنید

 قفل درب طبقات را چک کنید
 Error on 120/68 E103 قطع شده است . 120/68مدار ایمنی از نقطه 

 External Fault E104 خطای جانبی 

 فیدبک کنتاکتور موتور را چک کنید
 قبل از صدور فرمان حرکت ، فیدبک کنتاکتور موتور وصل شده است .

 پس از صدور فرمان حرکت ، فیدبک کنتاکتور موتور در زمان مربوطه وصل نشده است .
Contactor Error E105 

 صحت سنسور حرارتی موتور را چک کنید

 عملکرد فن موتور را چک کنید
 FTO Error E106 سنسور حرارتی موتور عمل کرده است .

 
بیشتر شده  Max Travel Time پارامتر زمان حرکت آسانسور از مقدار تنظیم شده در

 است .
Travel Error E108 

 Both Correction اند .به طور همزمان قطع شده CN1و  CA1های سوئیچ 

Switch Error 
E109 

تطابق جهت حرکت موتور و جهتی که فرمان 

 اید را چک کنیدداده

 های دورانداز را چک کنیدسوئیچ

 Direction Fault E110 جهت حرکت کابین بر خلاف جهت فرمان داده شده است

 68و  69دلیل قطع نشدن مدار ایمنی در نقاط 

 را چک کنید

 صحت عملکرد درب را چک کنید

داده شده است ولی درب کابین باز نشده و مدار ایمنی از نقاط  Openبا وجود آنکه فرمان 

 مربوط به درب قطع نشده است .
Safety Bypass 

Fault 
E111 

 Overload Error E112 خطای اضافه بار سنسور اضافه بار کابین عمل کرده است
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 Closing Timeout هنوز درب کابین بسته نشده است . Close Protectionبا وجود سپری شدن تایم  عملکرد درب کابین را چک کنید

Err 
E113 

 Opening Timeout هنوز درب کابین باز نشده است . Open Protectionبا وجود سپری شدن تایم  عملکرد درب کابین را چک کنید

Err 
E114 

 CRC Error E115 خطای داخلی میکرو کنترلر به بخش رفع ایرادات متداول رجوع کنید

 Menu Error E116 ها در حافظهعدم ثبت صحیح مقادیر پارامتر با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید

 Internal Error E117 خطای داخلی میکرو کنترلر با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید

 Error on 110 E118 قطع شده است . 110مدار ایمنی از نقطه  چک کنید T2C – 2فیوز مدار ایمنی را بر روی برد 

 Error on 115/72 E119 قطع شده است . 115/72مدار ایمنی از نقطه  مدار ایمنی روی کابین را چک کنید

 را چک کنید ADOصحت برد 

 با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید
 Safety Module در زمان نادرست قطع شده است . Safety Module Faultورودی 

Fault 
E120 

تواند تنظیم نامناسب یکی از دلایل بروز این خطا می

باشد .این خطا دارای واکنش  ADOسرعت عملکرد رله 

Latch باشد ، ابتدا خطا را به روشی که در قسمتمی  

ذکر شده است پاک کنید و سپس از طریق  4.  3.  12

تا جایی که باعث رفع خطادهی شود مقدار پارامتر ،منو زیر 

ADO Speed : را بیشتر کنید و مجددا تست نمایید 

Travel Curve Setting → ADO Speed 
 را چک کنید . ADOصحت عملکرد برد 

 با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید .

 ADO CFO Fault E121سیستم  CFOایراد مدار 

 OSG Fault E122 خطای فیدبک گاورنر 

 ARISو  ARPبرد  CPUقطع ارتباط بین  با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید
Drive Connection 

Er 
E123 

 سیم کشی مربوطه را چک کنید

 با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید
 Serial Cut E124 قطع ارتباط سریال با برد کارکدک

 
باشد ، زمان حرکت از میزان های دورانداز میسوئیچدر زمانی که آسانسور در محدوده 

 تعیین شده در پارامتر مربوطه بیشتر شده است .
Time Limitation 

Ca1n 
E125 

 No Encoder Signal E127 رسد .نمی ARISبا وجود صدور فرمان حرکت ، فیدبک پالس انکودر به  با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید

حرکت کابین با توجه به جهت فرمان صحیح بودن جهت 

 داده شده چک کنید

در صورت صحیح بودن جهت حرکت ، جهت چرخش 

 تغییر دهید Shaft Learning Setپالس را در منو 

ر شده است ، منفی است و علامت پالس انکودر در زمانی که فرمان حرکت رو به بالا صاد

 .یا برعکس
Pulse Direction Err E128 

تراز طبقه و چیدمان آهنرباهای صحت سنسور 

 تراز طبقه را چک کنید

تعداد طبقات شمرده شده با تعداد طبقات تنظیم شده  Shaft Learningدر عملیات 

 تطابق ندارد .
Number of 1CF 

Wrong 
E129 

 
از مقدار تنظیم شده در پارامتر مربوطه بیشتر شده  Levelingتایم حرکت با سرعت 

 است .
Leveling Time 

Error 
E130 

صحت سنسور تراز طبقه و چیدمان آهنرباهای 

 تراز طبقه را چک کنید

در زمانی که آسانسور در خارج از محدوده تراز طبقه است زمان حرکت آن از مقدار تنظیم شده در 

بیشتر شده است و یا در زمانی که آسانسور در محدوده تراز  Non Level Toleranceپارامتر 

بیشتر شده  Level Toleranceطبقه است زمان حرکت آن از مقدار تنظیم شده در پارامتر 

 است.

Car Moving 

Timeout Error 
E131 
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فیدبک فک ترمز موتور قبل از صدور فرمان حرکت وصل شده است ، یا بعد از صدور 

 فیدبک فک ترمز موتور پس از گذشت تایم مربوطه وصل نشده است .فرمان حرکت 
4bS Fault E132 

 ARP Drive Link Fault E134برد ایراد ارتباط داخلی  با واحد خدمات پس از فروش تماس بگیرید

 
 Shaftعدم تطابق در تعداد پالس انکودر یا سیگنالهای چاه نسبت به موارد به دست آمده در عملیات 

Learning  
Encoder Wrong E135 

 ولتاژ سه فاز ورودی را چک کنید 

 احتمال بروز جا به جایی فاز ورودی وجود دارد
 Phase Control Flt E139 خطای برد کنترل فاز
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 لیست هشدارها .15

 هشدار نوع هشدار معنی و مفهوم هشدار نوع هشدار معنی و مفهوم

هشدار عدم توانایی ثبت خطا در 

 حافظه
Detect Adr EEp Warn. A56  آسانسور در مدBypass قرار داده شده است Bypass Mode A00 

 Pit Inspection Mode A02 حالت بازرسی چاهک فعال شده است Car Inspection Mode INS مد بازرسی از روی کابین

 InCar Inspection Mode A03 داخل کابین فعال شده استحالت بازرسی  Emerg.Electric.Oper. ErG اضطراری برقی تابلو فرمانمد 

 Pit Inspec. Inactive A04 حالت بازرسی چاهک غیر فعال شده است K300 Warning Stb مد از کار افتادن آسانسور

قطع شده  71مدار ایمنی از نقطه 

 است
117(71) Cut Warning C17 

نرمال در زمانی که آسانسور در تراز طبقه و در مد 

های دورانداز بدون دلیل بوده است یکی از سوئیچ

 تغییر وضعیت داده است

برای ایراد سوئیچ دورانداز را بررسی کنید و سپس 

برگرداندن عملکرد تابلو به مد نرمال پارامتر زیر را 

 :  نماییدرا ریست  ARISو سپس  تنظیم کنید

Error Process → Total Error Info → 

Just Work in Rev Mode = No 

Abnormal Switch Warn A06 

تعداد دفعات قطع و وصل شدن سنسور تراز 

 طبقه با مقدار مجاز آن مطابقت ندارد
Unrequested 1CF War. UCF آسانسور با درب باز حرکت کرده است Lift Run Opened Door A07 

 Maintenence Mode A08 نگهداریمد تعمیر و  COP COP Cut Cotقطع ارتباط با برد 

ورودی باز کردن مجدد درب یا 

فتوسل برد کارکدک به مدت طولانی 

 اندقطع شده

DO PHC Blocked Warn. PHb هشدار زمین لرزه EarthQuake Warning A09 

 Speed Switch Warning A10 سوئیچ دورانداز قبل از حرکت خاموش شده است Do Kp Warning do کابین فشرده شده است DOشستی 

جسمی در مقابل پرده نوری درب 

 کابین قرار گرفته است
Photocell Warning PHC مد لول گیری از داخل کابین In Car Leveling Mode A15 

درب کابین از طریق تنظیمات 

ARIS  روی حالت دائم بسته قرار

 گرفته است

DoorIsBlockedWarning dIb کنترل از راه دور Remote Controle A16 

 Door Hold Warning A20 هشدار فعال بودن ورودی کنترل درب Evacuation Mode EUC مد نجات اضطراری

 Evacuation Idle A29 هشدار خروج از مد نجات اضطراری UPS UPS Special Mode UPSمد عملکرد نرمال با 

 Evac. Is Canceled A30 کنسل شده است مد نجات اضطراری Calibration Move CLn حرکت شناسایی

 ABS Mode A32 مد نجات دستی اضطراری Shaft Learning Learn: Lift Goes Up LUPحرکت در جهت بالا در 

 Shaftحرکت در جهت پایین در 

Learning 
Learn:Lift Goes Down Ldn  نامناسب بودن موقعیت سوئیچCA1 Switch Location CA1 A34 

Shaft Learning انجام نگرفته Learn Not Valid LnU  نامناسب بودن موقعیت سوئیچCN1 Switch Location CN1 A35 

 CA2 Switch Location CA2 A36نامناسب بودن موقعیت سوئیچ  Fireman Mode Fr2 مد آتش نشان

 CN2 Switch Location CN2 A37نامناسب بودن موقعیت سوئیچ  Fire Mode Fr1 مد آتش سوزی

 Canopen CANopenStateNotValid A45ایراد در ارتباط  VIP VIP Mode UIPمد 

 Full Load Is Active A46 فعال شدن سنسور تکمیل ظرفیت کابین Park Warning PAr در حال انتقال به طبقه پارک

 Lifter Mode A48 فعال شده است Lifterمد  Land.Cont.OffWarning LCO احضار طبقات غیر فعال شده است

 Door Problem Warning A51 ایراد درب کابین Restriction Warning res تعداد روزهای مجاز کارکرد پایان یافته است

 Carcodec Disconnect A52 قطع ارتباط با کارکدک 
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